
СОГЛАСОВАНО
Первый заместитель

генерального директора -
заместитель по научной работе

ФГУП (ВНИИФТРИ)

,' л.н. Щипунов

) <> ,$ 202з r.

Государственная система обеспечения единства измерений

Комплексы измерительные программно-технические <Азимут .ЩТ>

Методика поверки

мп 651-23-030

2023 r.



МП б51-23-030 кГСИ. Ко-uшексы uзмеDumел ьные проZраlLuно-mехнuческuе < Азuuvm ДТ ll
Мепйuка noBepKull

1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая методика распростапяется на комплексы измерительные

программно-технические (Азимуг.ЩТ>l (лалее - комплекс) и устанавливает объем и методы
первичной и периодических поверок.

1.2 Прослеживаемость результатов измерений при поверке комплексов
обеспечивается к государственному первичному специальному этarлону единицы длины ГЭТ
l99-20l8 в соответствии с государственной поверочной схемой для координатно-временньж
средств измерений, утвержденной приказом Росстандарта от 29.12.2018 Jt 283l и к
государственному первичному эт{цону единиц времени, частоты и национальной шкалы
времени ГЭТ 1-2022 в соответствии с государственной поверочной схемоЙ для средств

измерений времени и частоты, }твержденной приказом Росстандарта от 26.09.2022 Ns2З60.
1.3 Для определения метрологических характеристик поверяемого комплекса

используется метод непосредственного срalвнения результата измерения поверяемого

комплекса со значением, определенным этalлоном.

1.4 В результате поверки должны быть подтверждены следующие метрологические

требования, приведенные в таблице l.

Таблица 1

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
2.1 При проведении поверки должны выполняться операции, укЕванные в таблице 2.

Таблица 2 - Операчии поверки

Наименование характеристики Значение

.Щиапазон измерений скорости движения ТС в зоне контоля и на

контролируемом rrастке (для исполнений кАзимуг ДТ-01 ), кАзимут .ЩТ-

02>), км/ч от 0 до 300 включ.

пределы допускаемой погрешности измерений скорости движения Тс в

зоне контоля и на контролируемом у{астке (для исполвений кАзимуг

ДТ-0l ), кАзимут.ЩТ-02>):

- абсолютной в диапазоне от 0 до l00 км/ч включ., км/ч

- относительной в диапазоне св. l00 км/ч до 300 км/ч включ.,7о

+2

+2

Пределы допускаемой абсолютной погрешности синхронизацир
внутренней шкiuы времени комплекса с национЕtльной шкалой BpeMeHr
UTC(SU), мкс +5

Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоения BpeMeHHoi
метки видеокадру, мс: +50

,Щиапазон измерений иЕтервмов времени (для исполнений <Азимут.ЩТ.
03 >, кАзимlт [Т-04>), с от 5 до 6,048 . l05
Пределы допускаемой погрешности измерений интервалов времени (дл-я

исполнений кАзим ут !Т-03 >, <Азимут .ЩТ-04>), с +0,5
граничы допускаемой погрешности (при доверительной
вероятности 0,95 и геометрическом факторе PDOP S 3) определения
координат в плане, м *5

Наименование операции Nч пункта
\lето.fики

Первичная
поверка

Периодическая
поверка

Внешний осмотр средства измерений 7 Ja да
Лодготовка к поверке и опробование средства 8 .fa да
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2.2 Объем первичной поверки определяется исходя из измерительньD( задач,

решаемьrх комплексом. Прелусматривается возможность проведения периодической поверки

для меньшего числа измеряемых величин. Поверка в сокращенном объеме проводится на
основании письменного зaцвления владельца комплекса или лица, предстalвившего комплекс
на поверку. Объем периодической поверки опредеJшется эксплуатир},ющей организацией в

зависимости от применения комплекса. Соответствующая з:rпись должна бьпь сделана в

эксплуатационньD( документах и сведения переданы в Федеральный информационньй фонд
по обеспечению единства измерениЙ. Метрологические характеристики, поверяемые в

обязательном порядке определены в п. 10.1 и 10.3.

2.З Для комплексов, применяемых дJul контоJIя скорости движения танспортных
средств в зоне контроJIя и на контолируемом участке по видеокадра}.t в случае изменения
схем монтажа а также изменения местоположения комплексов, производится внеочередная
поверка в объеме периодической поверки.

2.4 Первичная поверка по пп. 10.5 и 10.6 проводится только для исполнений кАзимут
ДТ-01> и кАзимlт !Т-02> при наличии у них соответствующего функционала. Первичная и
периодическм поверка по п.п. l0.5 и l0.б осуществляется только на месте применения
комплексов.

2.5 При получении отрицательньD( результатов поверки по любому llyHKTy
таблицы 2 комплекс признается непригодным к применению.

3 ТРЕБОВЛНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверка должна проводиться в кJIиматических условиях:

- в лаборатории:
- температура окружающего возд}ха от 15 до 25 С';
- относительнм влажность до 80 %;

- на месте эксплуатации:
J

измерений
Проверка программного обеспечения средства
и з}lерений

9 да Ja

Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требованиям

определение абсолютной погрешности
присвоения временной метки видеокадру

10. l да

Определение диапазона и погрешности измерний
интервalлов времени

10.2 .]а да

Определение абсолютной погрешности (при
доверительной вероятности 0,95 и геометрическом
факторе PDOP S З) определения координат в плане

l0,3 да да

Определение
синхронизации
комплексов с
UTc(SU)

абсолютной
вн}тренней

национ;L,Iьной

погрешности
шка,lы времени
шкалой времени

l0.4 да Да

Определение диапазонов и погрешности
измерений скорости движения ТС в зоне контроля

10.5 да да

Определение диапазонов и погрешности
измерений скорости движения ТС на
контролируемом участке

l0.6 да ,]а

да

МП 6 5 1 - 2 3 - 0 3 0 к ГС И. Компце кс ы uзме рutпельны е проz раъt uн о - mехнuч е с кuе к Дзuчуm ДТ у,
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4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИЛЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 Поверка должна осуществляться поверителями - специалистами организачий.

аккредитованньж на поверку средств измерений в соответствии с законодательством
Российской Федерации об аккредитации в национальной системе аккредитации.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 .Щля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

таблица 3 - Средства поверки
Операuии поверки,
требутощие
применения
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствzlм поверки,
необходимые для проведения
поверки

Перечень рекомендуемьж
средств поверки

п.10 Определение
метро,lогических
характеристик и
подтверждение
соответствия
средства
измерений
метрологическим
требованиям

средства измерений, применяемые в
качестве эталонов единиц времени,
синхронизированные по сигналаIll
Гнсс ГЛоНАс с абсолютной
погрешностью синхронизации
шка!,Iы времени вьгходного сигнaL.Iа
частотой l Гц (1 PPS) относительно
шкалы времени UTC(SU) в режиме
синхронизации по сигналам ГНСС
ГЛонАсС не более + 1,5 мкс;
Срелства измерений, применяемые в
качестве этtlлонов формы и
BpeмeнHbrx парarметров
электрических сигнаJIов с полосой
пропускания 500 МГц и диапtвоном
значений коэффициента развертки от
l нсlдел до 50 с/дел;
Средства измерений, применяемые в
качестве этi1,1онов координат
объектов с доверительными
границaдrи абсолютной погр€шности
определения координат при
доверительной вероятности 0,997 в
плаlе не более l,5 м;
Средства измерений скорости в
диапазоне от 0 до 350 км/ч с
погрешностью измерений скорости
не более 0,6 км/ч

Источники первичные точного
времени УКУС-ПИ 02ДМ,
рег. Nэ 60738-15

Осциллографы
запо\tинающие

цифровые
с8_205i4.

рег. Nч 64767-1б

GNSS-приемник спутниковый
геодезический многочастотный
GСХЗ, рег. }lb 68539-17

Аппараryра навигационно-
времеЕнzlя по,гребителей
глобальньп< навигационньж
сп}тниковых систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/SвАS
NVO8C-MCM, NVO8C-CSM и
NVO8C_CSM_DR,
р9г. No 52бl4_13

пп.7-10
Контроль

;rсловий поверки

Средства измерений температуры
окружающей среды в диапазоне
измерений от -60 до +65 ОС с

в.,]ажности IlИзмерители
температуры ивтм_7.
рег. Nэ l5500 - 12

МП 65 1-23-030 <ГСИ, Комплексы чз.uеоumельные пооzоацuно-mехнчческuе кДзuмуm ДТ>.
меmоduка поверкu>

- в рабочих условиях поверяемьж комплексов и используемьD( средств поверки.
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5,2 Вместо указанных в таблице 3 срелств поверки допускается примеЕять другие
аналогичные средства поверки, обеспечивающие определение метрологических
характеристик поверяемого комплекса с требуемой точностью.

5.3 Все средства поверки должны быть исправны, поверены и иметь сведения о

результатах поверки в Федеральном информационном фонде по обеспечению единства

измерений.

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо соблюдать:
- требования по технике безопасности, указаЕные в эксплуатационной докрлентации

(да.rее - Э.Щ) на используемые средства поверки;
- правила по технике безопасности, действ}тощие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмоте комплекса устllновить:
- целостIrость ра:}ъемов и внешних соединитеJтьньIх кабелей;

- отсутствие коррозии, мех{rнических повреждений и др)тих дефектов, влияющих на
эксплуатационные и метологические харtжтеристики.

7.2 Прп проведении внешнего осмотра на месте эксплуатации необходимо сверить
зав, номер поверяемого комплекса, указанного в паспорте, с номером, отобр:Dкаемым в

прогрaммном обеспечении Азимlт 4.

7.3 Результаты поверки по п, 7 считать положительными, если результаты внешнего
осмоц}а удовлетворяют пп. '7 .l 

"7 

.2.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе, проверить включение электропитания комплекса.
8.2 Проследовать на ТС через зону контроля ТВ датчика. Убедиться, что ТВ датчик из

состава комплекса фиксирует ТС, и на монитор персонaшьного компьютера выводится

результат:
- изображение зафиксированного ТС;
- значения даты и времени в момент фиксации;
- распознанный государственный регистрационный знак.

абсолютной погрешностью не более
l 'С; относительной влажности
воздуха в диапазоне измерений от 0

до 95 Уо с погрешностью не более
2%

Вспомогательные средства поверки
п. l0,l Индикатор времени с точностью

отображения времени до 0,000l с
Индикатор времени кИВ- l >

п, 10,з Средство измерений расстояний в

диапазоне 5-15 см с погрешностью
не более 0,1 см

Линейка измерительнм
мет,шлическ,ц ГосТ427-75

МП 65l -23-030 кГСИ. Ко-uпzексьt чз.церumельные проzраwuно-mехнuческuе <Дзшцуm ДТл
меmоduка повеокu>



8.3 Результаты поверки по п.8 считать положительными, есJIи обеспечивается
выполнение тебований, перечисленньн в пункте 8,2,

9 ПРОВЕРКЛ ПРОГРЛММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Идентификационное наименовtlние и идентификационный номер прогрilммного

обеспечения (далее - ПО) поlryчить при подкJIючении комплекса к персон,L'Iьному
компьютеру.

Результаты поверки считать положительньIми, если идентификационные данные
(признаки) метрологически значимой части ПО соответствуют приведенным в таблице 4.

Таблица 4 - Идентификаuионные данные ПО

IГц

10.1.2 Обеспечить максимatльную радиовидимость сигналов навигационньD(
космических аппаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. В соответствии с
эксплуатационЕой док}шентацией на комплекс и УКУС-ПИ 02,ЩVl подготовить их к работе.

10.1.3 Поместить элекгронньй дисплей в поле зрения ТВ датчика одновременно с
пластиной ГРЗ для обеспечения формирования калров.

10.1.4 с помощью По комплекса сделать не менее 5 фотографий средства
визу.tлизации в течение l0 минуг. Записать командой крriпtsсrееп> фотоизображений,
пол)ленных комплексом в соответствии с рисунком 2.

Идентификационные данные (признаки) Значение

Идентификационное нмменование ПО Азимуг 4

Номер версии (идентификачионньй номер) ПО не ниже 4.0.0

I {ифровой идентификатор ПО

Источник
питания

Средство
визуirдизации

укус-пи
02дм

Источник
питания

МП 65 ]-23-030 <ГСИ. Компrcксы uзмеоumельные проzоалъuно-mехнuческuе <Дзtlцуtп ДТ>.
меmоduка поверкuлl

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЛКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

10.1 Определение абсолютной погрешности присвоения временной метки
видеокадру

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком l.

SIRF
Рисунок l - Схема проведения измерений

6

Комплекс



Рисунок 2 - Изображение, полученное комплексом

10.1.5 Сравнить значение времени Тд.д"1 (изображение средства визуztлизации на
кадре) с временем, измеренным комплексом и определить их разность по формуле (с 1^reToM
поясного времени):

^ТС): 
ТС) - Тделф,

где ТдейФ - действительное значение шкалы времени UTс(SU) в j-й момент времени, с;

Т() - измеренное комплексом значение шкi}лы времени UTC(SU) вj-й момент времени,
с.

10.1.6 Результаты поверки по п,l0.1 считать положительными, если для всех
проведенньtх измерений значения абсоJrютной погрешности присвоеItия временной метки
видеокадру находятся в пределах +50 мс.

l0.2 Определение дпапазопа и погрешностп измеренпй пнтервалов времени
Поверка по данному пункry проводится только для исполнений <Азимут ДТ-03> и

<Азимlт .I[T-04>.

l0.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1,

|0.2.2 Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02Д4 синхронизированы с
национа,rьной шкалой времени UTC (SU).

l0.2.З С помощью ПО комплекса сделать фотографию средства визуализации (фото
1). Через интерв.tл времени примерно равный 15 с сделать еще одну фотографию средства
визуализации (фото 2). Интерва,т времени определить по наргrным часaм.

10.2.4 Рассчитать значение интервала времени, поJryченного с помощью УКУС-ПИ
02ДМ по формуле:

Тr, : Tz. - Tt, ,

где ТIэ - значение времени, показываемого средством визуализации на фото l, с;
т2э - значение времени, показываемого средством визуализшши на фото 2, с.
10.2.5 Считать значение интервала времени, измеренного комплексом Т*.

отображенное на фото 2.

10.2.6 Сравнить значение интервала Тr. с временем Т* и определить их разность по

формуле (с 1"reToM поясного времени):

АТ:Т,,-Т*,
7

l0 еOа?
эдаоdU lrL,

МП б 5 l - 2 3 - 0 3 0 < ГС И. Ком ше кс ы uз-uе рumе льн ы е пооzр аuuн о -mехнuч е скuе < Дзtлууtп ДТ >.
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l0.2.7 Повторить пп. 10.2.3 - l0.2,6 для интервалов времени 0,1 ч,0,5 ч.

10.2.8 Результаты поверки по п. 10.2 считать положительными, если д,'lя всех
проведенных измерений значения абсо:потной погрешности измерениЙ интервillов времени
находятся в пределах +0,5 с.

10.3 Опрелеление абсолютной погрещностп (прп доверптqпьной вероятшосги 0,95
и геометрическом факторе PDOP S З) определения координат в плане

l0.3.1 Разместить антенну геодезического приемника на расстоянии не более 10 см от
антенны поверяемого комплекса. Расстояние между антеннами контролировать линейкой.

10.3.2 с помощью геодезического приемника определить действительные значения

широты Во и долготы Lo коорлинат места расположения комплекса в плане.

10,3.3 Провести запись координат места расположения в плане (широта, долгота),
измеренньж комплексом, согласно РЭ в течение 5 мин с частотой 1 сообщение в l с.

10.3.4 Выбрать из измеренньж значений координат места расположения комплекса в

плане не менее l00 строк измерительной информации с геометри.Iеским факгором PDOP не

более 3.

l0.3.5 Рассчитать абсолютIr},ю погрешность определения широты по формуле:

ьв,_в,_вr,

ГДе В; - ШИРОТа, ИЗМеРеННzrЯ КОМПЛеКСОМ. О;

Bref 
- 

шиРота, изМеренн{Ц Геодезическим приемником, о.

10.3.6 Рассчитать абсолютн}то погрешность определения долготы по формуле:

N'-ц-ц,
где a, - долгота, измереннaur комплексом, о;

l,.еf 
- долгота, измереннiш геодезическим приемником, О.

l0.3.7 Перевести поJryченные значения абсоrпотной погрешности определения
широты и долготы в метры по формулам соответственно:

Ав, ^в
7r

180 (t-"'.sin'Br)

д/, ^L
7г а.сюsВt

180 |- е2 .sln2 В,

Где

!ую эпоху, О;

Д.Вi, AZ, - абсолютнtul погрешность определения широты и долготы на

а - большая полуось общеземного эллипсоида, м;
е - эксцентриситет общеземного эллипсоида.

l 0.3,8 Рассчитать математическое ожидiulие абсолютной погрешности
определения широты и долготы по формулам соответственно:

)

8
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Ав,"=+ Ё

м Zor,,N ,=l

где N- количество измерений.
10.3.9 Рассчитать СКО абсолютной погрешности определения широты и долготы по

формулам соответственно:

Ё(оq -r,)'
ов N_1

Z(M,-M,)'
oL N_l

'l0.З.10 Опрелелить абсолютнlrо погрешность (при доверительной вероятности 0,95 и
геометрическом факторе PDOP s 3) опрелеления координат в плане по формуле:

п М'r+М|+2. Бт-7,)+
р

l0.З.l1 Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если значение

абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95 и геометическом факторе
PDOP S 3) определения координат в плане нмодятся в пределах +5 м.

l0.4 Определенне абсолютпой погрешности синхронпзации внутрепней шкалы
времени комплексов с национальной шкалой времени UTC(SU)

l0.4.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

PPS KaHa.,r l

PPS KaHa,r 2

Рисунок 3 - Схема проведения измерений

10.4.2 Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02,ЩМ синхронизированы с
национальной шкалой времени UTC (SU).

l 0.4.3 Настроить дв},хканчlльный осциллограф :

9

укус-пи 02дм

<Азимlт.ЩТ>

Осциллограф
чифровой
с8-205/4

l
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l0.4.3.1 Установить коэффициенты горизонтаJlьного отклонения 1 вольт/ деление для
обоих каналов осциллографа.

10.4.3.2 Установить типы входов (постоянный ток) (DC).
10.4.3.3 Установить р:ввертку 5 мкс/деление.

10.4.3.4 Установить тип синхронизации ((автоматическalя>, (по переднему фронту),
(источЕик канttл 1).

10.4.4 Опрелелить абсолютн},ю погрешность синхронизации внутренней шкалы
времени комплексов с национальной шкалой времени UTC(SU) как разность между
передними фронтами имIryльсов 1 Гц (lPPS) фисlъок 4).

KaHa.r 1 - импульс 1 Гц (lPPS) от УКУС-ПИ 02ДМ,
KaHaj.I 2 - импульс 1 Гц (1PPS) от видеомодуля комплекса

Рисунок 4 - Осциллограмма секундньтх импульсов.

l0.5 Определенпе дпапазонов и погрешности пзмерений скорости движенпя Тс в
зоне контроля

Поверка по данному пункту проводится только для исполнений кАзимуг ДТ-0l> и
кАзимут .I[T-02) при наличии у них соответств}.ющего функционала.

10.5.1 Остмовить ТС в зоне контроля комплекса и заглушить двигатель. Измерить
комплексом значение скорости Ееподвижного ТС, Зафиксировать измеренное комплексом
значение скорости, записанное сформированном видеокадре.

10.5.2 Результат считать положительными, если значеЕие скорости движения ТС,
измеренЕое комплексом, состаыrяет 0 км/ч.

10.5.3 Подключить навигационный приемник к Пк с установленным По для записи
даЕньц в файл с этого приемника, и рaвместить их в ТС.

10.5.4 Установить частоту вьцачи данных навигационным приемником (темп

решения) 10 Гц. Начать запись данньtх с навигационного приемника.
10.5.5 Проехать на ТС зону контроля не менее 5 раз с разньrми скоростями, l1ри этом

две скорости должны быть минимально и максимально возможными на данном г{астке.
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10.4.5 Результаты поверки по п. l0.4 считать положительными, если значение
абсолютной погрешности сиЕхронизации внlтренней шкалы времени комплексов с

национальной шка.rой времени UTC(SU) находится в пределах *5 мкс.
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Прuuечанuе - Рекоменdуеmся бь|бuрапь мuнлLцмьно u максuма|lьно возмо)rные
скоросmu dвuэrcенuя ТС основьtваясь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu

учаспнuков dвuэюенuя во время поверкu,

l0.5.б Остаrовитъ запись данньD( с нalвигационного приемника.

10.5.7 По д.tнным с комплекса определить времJI фиксации ТС в зоне KoHтpoJuI дJIя

всех проездов.

10.5.8 Выбрать из зlшисанньD( данньD( с нaвигационного приемЕика данные,
соответств},ющие MoMeHTaM времени, зафиксированньгх комплексом, для всех проездов.

10.5.9 fuя скоростей в диtшазоне от 0 до 100 кйч вклю.штельно рассчитать значение
абсолютной погрешности д у, изм€рений скорости движеIlия ТС в зоне контоJlя по

формуле:
лV, --r, -Vэ,,

zdе vг значенuе скоросmu в зоне конлпроJlя, u?меренное комшексом dля i-zo проезdа,

BbtpaltceHHoe в кu/ч,

vэi- значенuе скоросmu uзмеренное навuzацuонньlм прuемнuком dля i-zo проезdа,

10.5,10 fuя скоростей в диапазоне свыше 100 до 300 км/ч вкJIючитеJIьно рассчитать
значение относительной погрешности измерепий скорости движения ТС в зоне контроля dИ
по формуле:

dV, = 100%' lVi / V,i

10.5.1l Результаты поверки по п. l0.5 считать положительными, если для всех
проведенньtх измерений значения погрешности измерений скорости движения ТС по

видеокадра]!r в зоне контоля находятся в пределах:

- абсолютной в диапд}оне от 0 до 100 км/ч вкrпо.rительно - +2 кrи/ч;

- относительной в диапазоне свыше 100 км/ч до 300 км/ч включительlло - +2Yо.

10.б Определение дпапазонов и погрешности измерений скорости движепия ТС
на контролируемом участке

Поверка по данному п}нкгу проводится только для исполнений кАзимlт ДТ-01> и
кАзимуг ,I[T-02) при наличии у них соответствующего фуъкционала.

10.6.1 Опрелеление абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС на
контролируемом участке провести сравнением значения скорости, измеренного комплексом,
и значения скорости, измеренного с помощью навигационного приемника.

l0.6.2 Подключить навигационный приемник к ПК с установленньтм ПО для записи
данных в файл с навигационного приемника и разместить их в ТС.

l0.6.3 Установить частоту вьшачи данньж н:lвигационным приемником (темп

решения) l0 Гц. Начать запись дzrнЕьD( с навигационного приемника.
10.6.4 Осуществить проезд контролируемого у{астка на ТС не менее пяти раз со

скоростями из диапазона от 0 до 350 км/ч, при этом две скорости должны быгь минимальпо
и максимально возможными на данном участке дороги. Рекомевдуется выбирать
минимzlльно и максимально возможные скорости двиr(ения ТС, основывмсь, в первую
очередь, на обеспечении безопасности rtастников движения на контролируемом участке во
время поверки. Остановить зzlпись данньD( с навигациоЕного приемника.

10.6.5 По данным с комплекса определить врмя фиксачии ТС на въезде и выезде с
контролируемого участка для всех проездов.

11
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10.б.6 Выбрать из зtшис:lнньп д:lнных с навигационпого приемника данные,
соответствующие интервала!, времени нахождеЕия ТС на контролируемом )пrастке для всех
проездов.

10.6.7 Опрелелить скорость движения ТС на контролируемом участке по данным с
навигационного приемника по формуле:

,, 
'y=,yi(i)иэi = l-'

г]де Vэ, - значение скорости на KoнтpoJпrpyeмoм участке о данным с навигационного

приемника для f.го проезд4 км/ч;

Иfl) - значение мгновенной скорости по данным с навигационного приемника для i-

го проезда, км/ч;
N - количество значений мгновенной скорости по данньш с навигационного

приемника для j.го проезда.

10.б.8 Рассчитать абсолютн}то погрешность измерений скорости движения ТС на
контолируемом участке для кФкдого проезда по формуле:

ЬV, =V, -Vэ,,
tде zvi - значение абсолютной погрешности измерений скорости движения Тс на

контролируемом )п{астке лля Ёго проездц км/ч;

( - значение скорости на контролируемом ylacтKe, измеренное комплексом для i-го

проезла. км/ч;

Иr, - значение скорости на контролируемом участке по данным с навигационного

приемника для l-го проезда, км/ч.
10.6.9 .Щля скоростей в диапазоне свыше 100 км/ч до 300 км/ч вкJIючительно

рассчитать значение относительной погрешЕости измерений скорости движения ТС на
контолируемом участке для каждого проезда бVi по формуле:

ýVi= l00%,AV; /Vi.,
10.6,10 Результаты поверки по п. l0.б считать полохительными, если для всех

измерений значения погрешности измерений скорости движения ТС на контролируемом

участке находятся в пределirх:

- абсолютной в диапазоне от 0 до l00 км/ч вк.rпочительно _ +2 км/ч;

- относительной в диапазоне свьппе 100 км/ч до 300 км/ч вкrпочительно - +2уо.

12
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11 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
11.1 Результаты поверки комплекса подтверждаются сведениями о результатах

поверки средств измерений, вкJIюченными в Федеральный информачионньй фонд по

обеспечению единства измерений. По змвлению владельца комплекса или лицаJ

предстiIвившего его на поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в паспорт

комплекса вносится запись о проведенной поверке или адрес ссылки на электронн}.ю версию
свидетельства о поверке в ФГИС <Аршин>.

В случае отрицательньш результатов поверки, по заrIвлению владельца комплекса или
лица, представившего его на поверку, вьцается извещение о непригодности к применению
средства измерений.

1 1.2 Результаты поверки оформить по установленной форме.

Начапьник НИо-6 ФГУП (ВнИИФТРИ) В.И. !обровольский
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