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1 Общие положенпя
1.1 Настоящая методика поверки распространJIется на комплексы

измерительные с видеофиксациеЙ (АвтоУраган-МС> (далее - комплекс) изготовленвые
ООО <Технологии РаспознаваЕия), г. Москва, ООО кРекогна-Индастриа,r>, г. Москва и
ООО (СМАРТРОУД>, г. Москва, всех модификаций и устанавливает методику, порядок и
содержание их первичной и периодической поверок.

1.2 Прослеживаемость результатов измерений при поверке комплексов обеспечивается к
государственному первичному специrlльному зт.}лону единицы д.lIины ГЭТ 199-2018 в

соответствии с государственной поверочной схемой длrl координатно-временных средств
измерений, 1твержденной приказом Росстандарта от 29.12.2018 Ns 283l и к государствецному
первичному эталону единиц времени, частоты и национальной шкzrлы времени ГЭТ 1-2022 в

соответствии с государственной поверочяой схемой дJIя средств измерений времени и

частоты, }твержденноЙ приказом Росстандарта от 26.09.2022 }Ф 2360
1.3 При определении метологических характеристик поверяемого комплекса

используется метод непосредственного сравнения результата измереЕия поверяемого средства
измерений (СИ) со значением, определенным эт.t!,lоном.

1.4 В результате поверки должttы быть полгверждены следующие метрологические
требования, приведенные в таблице 1.

Таблица l - Подт ждаемые м гические ебования

Таблица 2

ЗначениеНаименование характеристики

+1
Пределы допускаемой абсолютной погрешности синхронизации внlтренней

ени комплексов с национальной шкалой в UTC SU ,сшкal.-lы

от 0 до 350
от 0 до 350

,Щиапазон измерений скорости движения трilнспортньD( средств (ТС), км/ч:

- радиолокационным методом
- методом по видео

+l
+2

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерения скорости движе-
ния ТС, км/ч:
- радиолокационным методом
- методом по видео a}l

+7

граничы лопускаемой абсолютной погрешности (по 1ровню вероятности 0,95

стей от 0 до l50 км/ч, мплане в диilпазоне скоро

Наименование операций
Номер
п}ъкта

мsтодики

Проведение операции
при поверке

первичной периодической

Внешний осмотр средства измерений 7 Да Да

Подготовка к поверке и опробование
ва изм ении

8 [а Да

Проверка программного обеспечения (далее

- ПО) средства измерений
9 Да Да

определение метологических харitктеристик и подтверждение соответствия си
логическим вания\{

Определение абсолютной погрешности
синхронизации внутренней шкilлы времеЕи
комплекса с национальной шкалой времени
UTC(SU)

10.1 Да Ща

2

I

и геометрическом факторе PDOP < 3) определеЕия координат комплексов в

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.1 При проведении поверки должны бьпь вьшолнены операции, }казанные в таблице 2.

I

I
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Определение абсоJпотной погрешности (по

уровню вероятности 0,95 и геометрическом
фаюоре PDOP < 3) опрелеления координат
комплекса в плане в диапазоне скоростей
от 0 до l50 км/ч

l0.2 Да [а

Определение диапазона скоростей
абсолютной погрешности измерений
скорости движения ТС радиолокационЕым
методом

l0,з !а !а

Определение диапазона скоростей
абсолютной погрешности измерений
скорости движениJI ТС методом по
ВИДеОКаДРzlI\,l

10.4 Да Да

2,2 Объем первичной поверки опредеJIяется исходя из фlткционала поверяемого
комплекса.

2.3,Щопускается проведение поверки меньшего числа измеряемых величин, которые
используются при эксплуатации по соответствуIощим пунктам настоящей методики поверки.
Соответствующая запись должна бьrгь сделана на основании решения эксплуатирующей
организации в эксплуатационньrх док),Nлентах и сведениях о результатaж поверки,
лередаваемых в Федеральньй информационньй фонл по обеспечению единства измерений.

2.4 При пол)п{ении отрицательньD( результатов поверки по любому пlтлкry таблицы 2

комплекс признается непригодным к применению.

3 ТРЕБОВЛНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
Поверку комплекса допускается проводить как на месте эксплуатации, собтrюдая усло-

вия эксплуатации основных и вспомогательньrх средства поверки, так и в лабораторньгх усло-
виях (кроме пп.10.3, 10.4).

3.1 Поверку в условиях лаборатории проводятся в климатических условиях, пред-

ставленньrх в таблице 3,

Таблица 3 - Условия ведения по KlI

З.2 При проведении поверки в условиях экспJIуатации комплекса, должны соблюдаться

следующие условия, предстtlвленЕые в таблице 4.

Таблица4-Условияп ведения по

3.3 Срелства поверки комплекса долхны бьггь подготовлены к работе в соответствии с

их иЕстр}кциями по эксплуатации.
3.4 При поведении поверки должны соблюдаться условия эксплуатации ocHoBHbD( и

вспомогательных средств поверки.

J

Наименование характеристики

от 15 до 25Темп осщегоо
от 84 до 106,7Атмо ное давление, кПа

от 40 до 80относительная влаlкность 25'С,Уоов п
от l0 до 30н е от источника постоянного тока

ЗначениеНаименование характеристики
от -40 до +50Темп осцего воа о

от б0,0 до 106,7Атмос ое давление, кПа
до 98относительная влiDкность о 25 "с %цего во

от l0 до 30Нап яжение от источника постоянного тока

I

I

I

Значение
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4 ТРЕБОВАНИЯ К СIIЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВJlЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К провелению поверки допускаются лица, являющиеся специалистами органа

метологической службы, юридического лица или иIiдивидуа,Iьного предпринимателя,
аккредитовalнного на право проведения поверки, непосредственно осуцествляющие поверку
средств измерений.

4.2 Персонал, проводящий поверку, должеЕ быть ознакомлен с руководством по
эксплуатации комплекса и настоящей методикой поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 При проведении поверки должны применяться средства поверки, указанЕые в

таблице 5.

Таблица 5

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Операции
поверки,

требующие
примеЕения

с дств п ки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения поверки

Источники первиrIные
точЕого времени УКУС-ПИ
02!М, рег. N9 607З8-15

GNSS-приемник
спlтниковьй геодезический
многочастотный Gсхз,
рег. Nе 68539-17

Аппаратура навигационно-
временвм потребителей
глобальньпr навиг€uIионЕьrх
спуTIlиковых систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS NVO8с_MсM,
NVO8C-CSM и
NvO8c_cSM-DR,

N9 52614_1з

Средства измерений, предназначенные дJIя
воспроизведения единиц времени и шкалы
времени UTC(SU) с абсолютной
погрешностью синхронизации шкzlлы
времени вьIходного сигнма частотой 1 Гц
(l PPS) не более 0,3с;
Средства измерений координат объекгов с

доверитеJъными гр:lницzlми абсолотной
погрешности определениJI коордлнат при
доверительной вероятности 0,997 в плше
не более 1200 мм;
Средства измерений скорости в диапазоне
от 0 до 350 км/ч с погрешностью
измерсниЙ скорости не более 0,3 м/с

п.l0
Определение
метрологических
характеристик и
подтверждение
соответствия Си
метрологически
м требовапиям

Измерители влажности и
температуры ИВТМ-7,
рег.}Ф15500-12

Мультиметр цифровой
прецизионный Fluke 8846,

рег. ЛЬ 57943-14

Средства измерений температуры
окружающей среды в диzrпд!оне измерений
от -40 до +50 оС с абсо.lпотной
погрешностью не более l ОС;

Срелства измерений относитеlrьной
влzDкности воздуха в диапазоне измерений
от 0 до 98 О% с погрешностью не более 2 О%

Средства измерений напряжения питirния
постоянного тока в диaшазоне от l0 до
30 В С с абсолютной погрешностью не
более l В

пп.7- l0
Контроль

условий поверки

ени <ИВ-l >Ивдикатос точностью до 0,3 сИндика вп. l0.1
линейка изме ите.;1ьнfuIп. 10.2 стояний до 300 ммниииз]\lс

Прlъuечанuе - ,Щопускаеmся uспользоваlпь прu поверке dpyzue уmв
аmmесfпованньlе эпалоньl еduнuц велuчuн, среdсmва uзмеренuй уmверэеdенноzо muпа 11

ерэюdенньtе u

оzuческlLц ебованuяц, азанньlм в mаб,пuеlпво ue .\leloпове енные,

4
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5.2 Все средства поверки должны быть исправны, поверевы и иметь сведения о ре-
зультатaIх поверки в ФедеральЕом информационном фоЕде по обеспечению единства измере-
ний.

6 ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки комплексов следует соблюдать требоваЕия безопасно-
сти! устанавливаемые руководством по эксплуатации на комплексы и р}ководствами по экс-

плуатации используемого при поверке оборудования.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7,1 При проведеЕии внешнего осмотра проверить соответствие комплексов след}.ющим

требованиям:

- отсутствие механических повреждений и ослабление элемеЕтов крепления, четкость
фиксации их положенияi

- четкость обозначений, чистоту и испр;lвность разъемов и гнезд, наличие и целостность
пломб;

- нalличие маркировки согласно требованиям эксплуатациоЕной документации.
7.2 Результаты поверки считать положительными, если комплексы удовлетворяют пере-

численньIм в п}ъкте 7.1 требованиям.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовка к поверке
8.1.1 Перел проведением поверки поверитеJIь должен из)лить р}ководства по эксплуа-

тации поверяемьtх комплексов и испоJIьзуемых средств поверки.
8.1.2 ПОДГОТОВИть комплексы к работе в соответстtsии с руководством по эксплуатации!

проверить вкJ]ючение электропитаЕия комплексов.
8.2 Опробование
8.2.1 Подключить АРМ оператора (да:rее - АРМ) к комплексу в соответствии с р}.ковод-

ством по эксплуатации.
Запустить АРМ оператора комплекса. В интерфейсе ПО кАвтоУраган@> нажать на

кнолку "сервисы", далее нажать на кнопку "состояние системы", и в открывшемся окне в

разделе "Общие" указан заводской номер комплекса.
8.2.2 Заводской номер комплекса, 1казанный в интерфейсе ПО, должен совпадать с за-

водским номером, записаIIным в формуляре комплекса.
8.3 Результаты поверки по дztнному пункту считать положительными, если

обеспечивается соответствие всех перечисленньIх в п}нкте требований.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Подготовить комплекс к работе, проверить вкjIючение электропитания комплекса.
9.2 Проверить наличие изображения с видеокalп.{ер.

9.3 Проверить соответствия змвленньIх идентификационных данньD( ПО комплекса в
следующей последовательности :

- в интерфейсе ПО нажать на кнопку "Сервисы", далее нажать на кItопку "Состояние си-
стемы", и в отц)ывшемся окне перейти на вкладку "Сертификаты", и в области "Версии моду-
лей измерения" проверить идентификационное наименование ПО в соответствии с р}т(овод-
ством по эксплуатации;

- проверить номер версии (идентификапионньй номер) ПО в соответствии с р1ковод-
ством по эксплуатации.

9.4 Результаты поверки считать положительными, если идентификационные данные ПО
соответствуют идентификациоЕным данным, приведенным в руководстве по эксплуатации
комплекса и данным, приведенньтм в таблице б.

5
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Таблица 6

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИIIЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК
ПОДТВЕРЖДЕНИЯ СООТВЕТСТВИЯ СИ МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

и

10.1 Определение абсолютной погрешности синхронизации вIIутренцей шкалы
времени комплекса с национаJIьной шкалой времени UTс(SЦ

10.1 .1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1 ,

lГц

SIRF

Рисlтrок 1 - Схема проведения поверки

1 0,1 .2 Провести подготовку комплекса к работе, согласно руководству по эксплуатации.
10,1.3Обеспечить максимальн)ло радиовидимость сигнаJIов навигационньIх

космических аппаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. В соответствии с
эксплуатациоЕной доку{ентацией на комплекс и УКУС-ПИ 02[М подготовить их к работе.

10.1.4 С помощью АРМ оператора в течении 1 часа сделать не менее 10 фотографий
средства визуirлизации основной фронта,rьной камерой фисунок 2).

Рисутlок 2 Фотокадр, формируемьй АРМ оператора

6

идентификационЕые данные
)

Значение

идентификационное
наименование по

Модуль кИз-
мерение значе-
ний текущего

времениD

Модуль
<Измерение

значений
координат)

Модуль
<Измерение
скорости по
видеокад-

)
Номер версии (идентификацион-
ныи ном по не ниже 1.5 не ниже 1.1 не ниже 1 ,2 не ниже 4.3

поЦи вои иденти и

Источник
питаниrI Комплекс Средство

визу€LIIизадии
укус-пи

02
Источник
IIитаниjI

Время, зафиксированное на
средстве визуirлизации

Время, зафиксированное комплексом

22-12.2o2{, r.3 146:о4.r.зrl
координатьi: N 56эо1'32.а1", Е 37ваЗ'49..14"

11 чБ оч
ач9а

?r.t.!r!-!Ёъta.!*Ё

Модуль
кИзмерение
скорости по

радару>
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10.1.5Опрелелить абсолютную погрешность синхронизации вн}тренней шкалы
времени комплекса относительно национаIlьной шкzrлы времени UTC(SU) по формуле (с

)летом поясного времеЕи):

^тс): 
тс) - T,"ii.(i),

где Тдсйсг0) - действительное значение шкалы времени UTC(SU) вj-й момент времени, с;

Т() - измеренное комплексом значение Еациональной шкаJIы времени UTC(SU) в j-й
момент времени, с.

10.1.6 Результаты поверки считать положительными, если, для кaDкдого результата
измерений, значение абсолютЕой погрешности синхронизации внутренней шкалы времени
комплекса с национальной шка!,Iой времени UTс(SU) Еаходится в пределах +1 с.

10.2 Определение абсолютной погреппости (по уровню вероятпостrr 0,95 п
геометрическом факторе pDop < 3) определения координат комплекса в плане в

диапазоне скоростей от 0 до 150 км/ч
l0.2.1 С помощью геодезического приемника определить значения широты и долготы (L

и В) расположения комплексов разместив антенЕу приемпика рядом со сп}тниковоЙ антеННОЙ

комплекса (на расстоянии lGt2 см), в соответствии с кМетодикой измерения координат ме-

стоположения пункга геодезического) утвержденной ФГУП кВНИИФТРИ)) 05.08.2015
Ns ФР.1.27.2016.2268\, Расстояние между антенной приемника и антенной комплекса изме-

рить линейкой.
10.2.2 Осуществить запись NMEA сообщений с частотой l сообцение в 1 с для поверяе-

мого комплекса в течении 5 минlт.
l0.2.3 Определить систематическ},ю состiвJIяющ},ю погрешности определения коорди-

нат для сток, в которых значение PDOP < 3, например, для координаты В (широта):

ZB(j) - B(il - Ba"a"^"(j),
1N

dB= 
1 .r^в0)Nfr

где Вдеfiствс) - Действительное значение координаты В вj-ьй момент времени, сек}ъды;

В() - измеренное значение координаты В в j-й момент времени, сек},нды;

N - количество измерений.
дналогичньп.r образом определить систематическую составляющую погрешности опре-

деления координаты L (долгота).
l 0.2.4 Определить среднее квадратическое отклонение (ско) случайной составlrяющей

погрешностИ определения коорд.rЕат, например, дJIя координаты В (широта):

|rbBril-aBl
j=l

бв- N_I
длалогичньь,l образом определить Ско случайной составляющей погрешности опреде-

ления коорди}tаты L (долгота).
l0.2.5 Перевести значения погрешностей определения координат в плане (широты и

долготы) из угловых сек)цд в метры:
- дjUI широты:

о|-"')

(t - "' 
.in' в}

1

- д,Ul долготы:

AB(,u) = arc|'| Ав
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AL(M): arc|"
a(t - e')cosB

AL"
(t - е' siп' в}

где а - большая полуось эллипсоида (WGS-84: а: 6378l37 м);
е - первый эксцентриситет эллипсоида (WGS-84: е2 = 6,694з662, l0-з);
1 
" : 0,000004848 1 3б8 l l 095359933 ралиан (аrс l ").

10.2.б Определить абсолютн}то погрешЕость (при доверительпой вероятности 0,95 и
геометическом факторе PDOP S 3) определения координат в плане:

Пв: * dB(M)z+dL(M)2+2. o"(rr)'+ о"(м)2 )(
10.2.7 Результаты поверки считать положительными, если значениJl абсотпотной

погрешности (по уровню вероятности 0,95 и геометрическом факгоре PDOP < 3) определения
координат комплекса в плане в диапазоне скоростей от 0 до 150 км/ч находягся в пределarх
+7 м.

10.3 Определение диапазона скоростей и абсолютной погрешности измерений
скорости двпжения ТС радиолокацпонным методом

10.3.1 Провести подготовку работы комплекса радиолокационЕым методом, согласно

руководству по эксплуатации.
10.3.2 Установить па,грульный автомобиль (далее - ПА) и вспомогательное танспортное

средство (далее _ ВТС) на прямолинейном гIастке дороги на расстоянии не ближе 150 м так,
.тгобы они двигались по напразлению друг к другу в соседних полосах движеЕия.

10.3.3 Подготовить и подкпючить навигационный приемпик к персональному
компьютеру с установленным прогрЕlI\{мным обеспечением дJuI записи данньD( в файл с
навигационного приемника и разместить в ВТС.

l0.3.4 Установить частоту вьцачи данных навигационным приемником (темп решения)
10 Гц. Начать запись данньrх с навигациоЕЕого приемника.

10.3.5 Проехать на ВТС павстречу ПД. Скорость движения ВТС при этом должна быть
примерЕо 60 км/ч, скорсть движения ПА - примерно 40 км/ч.

10.З.6 ПовториТь п. 10.3.5 не меЕее З раз с разньь,rи скоростями движения ВТС, при этом

одна скорость должны бьrгь максимыlьно возможной на данном у{астке дороги. Скорость fИ
не должна превьппать 150 км/ч.

Пршлечанuе - Рекоменdуеmся вьtбuраmь мuнuuально u MaKctL|lMbHo воз7,1оэlсньlе

скорослпu dвuuсенuя Тс ocHoBbtBшcb, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасноспu

учасmнuков dвuженurl во врoця поверкu,

l0.3.7 Установить Пд и ВТС на прmлолинейном участке дороги Еа расстоянии не ближе

l50 м так, чтобы ВТС догоняло ПД в соседних полосtlх движения. Скорость движения ВТС
при этом дол)юIа быгь примерно 60 км/ч, скорость движения ПА - примерно 60 км/ч,

l0.3.8 Повторить п. 10.3.7 не меЕее З раз с разньтми скоростями движения ВТС, при этом

одна скорость должны бьrгь максимально возможной на данном участке дороги. Скорость ПД
не должна превышать 150 км/ч.

10.3.9 Остановить запись данньгх с навигационного приемника.
10.3.10 ПО дЕшвым с комплекса опредеJIить время фиксации и скорость ВТС дтя всех

проездов.
Пршuечанuе. Прч поверке комлLцекса моduфuкоцuu S с dвумя раOuолокацuоннььuu

-uоdу.lял,lu, время фuксацuu ч скоросmь ВТС опреdеляеmся dля каэlсdоzо uз раduо.локацuонньtх
моdулей.

10.3.11 Выбрать из записанпых данньгх с навигaшIионного приемника данные о скорости

движения ВТС, соответств),ющие моментам фиксачии ВТС комплексом (V6;),

10.3.12 РассчИтать значение абсолютной погрешности измерений скорости ТС

радиолокационным методом по формуле:
AVi: V*, - V-,i ,

где vki значение скорости Тс, измеренное комплексом для i-го проезда. выраженное в

км/ч;

8
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Vз1 - значение скорости ТС дrя i-го проезда, полученное по дatнным нalвигационного
приемникц вырФкенное в кйч.

10.3.13 Резу:тьтаты поверки считать положительными, если дJIя всех результатов
измерений значения погрешности измерепий скорости движения Тс ралиолокачионным
методом в диапазоне скоростей движения ТС от 0 до З50 км/ч вкJIючительно нttходятся в

пределах +l км/ч.

10.4 Опредоrепие диапазона скоростей и абсолютной погрешностп измерепий
скорости движения Тс методом по впдеокадрам

10.4.1 Провести подготовкУ работы комплекса методом по видеокадрам, согласно

руководству по эксплуатации.
10.4.2 Установить патрульный автомобиль (да,цее _ ПА) и вспомогательное транспортное

средство (далее - Втс) на прямолинейном гIастке дороги на расстоянии не ближе l50 м так,

чтобы они двигались по направлению друг к др}ту в соседних полосм движения.
10.4.3 Подготовить и подкJIюtшть навигационньтй приемник к IIерсонatльному

компьютерУ с уставовленным программным обеспечением для записи данньD( в файл с
навигационного приемника и разместить в ВТС.

l0.4.4 Устаповить частоту выдачи данньD( н{шигационным приемником (темп решения)
l0 Гц. Начать зiшись данньD< с Ilавигаiионного приемника.

10.4.5 Проехать на ВТС Еавстречу ПД. Скорость движения ВТС при этом должна быть

примернО 60 км/ч, скорость движения ПА - примерно 40 км/ч.

10.4.6 ПовториТь п. 10.4.5 не менее З раз с разньrми скоростями движения ВТС, при этом

одна скоростЬ должнЫ быть максимальяо возможноЙ на ддшом участке лороги. Скорость ПД
не должна превышать l50 км/ч.

прuuечанuе - Рекоменdуеmся вьtбuраtпь .uuчlluulbчo u максшцацыlо возможные

скоросmu dвuэюенuя Тс основьtваясь, в первую очереdь, на обеспеченuч безопасносmu

учасmнuков dвuэrенlм во время поверкu.

10.4.7 Установить Пд и ВТС на прямолинейном г{астке дороги на расстоянии не ближе

l50 м так, чгобы ВТС догонJIло ПД в соседних полосах движения. Скорость движения ВТС
при этоМ должна бьпЬ примернО 60 км/ч, скорость движения ПД - примерНо 60 Iс\,/ч.

10.4.8 Повторить п. 10.4.7 не менее З раз с разными скоростями движения ВТС, при этом

одна скоростЬ доп*"", быть максима,тьно возможной на данном участке лороги. Скорость fIД

не должна превьппать 150 км/ч.
10-4.9 остановить з Iись д{lнньD( с навигациоЕного приемника,

10.4.10 По данным с комплекса определить время фиксаItии и скорость ВТС для всех

проездов.
Прuvечанuе. Прч поверке ко.uпцекса моduфuкацuu S с dвумя распознаюlцu|lu

вudеоллru"раuu, "р"r) бu*"оцuч ч скороспь ВТС опреdезяепся d,tя каэеdой распознаюtцей

BudeoKauepbt,
10.4,11 Выбрать из з{lписанньrх данньп с навигационного приемника данные о скорости

движения ВТС, соответствуюIцие моментам фиксачии ВТС комплексом (Vli),

10.4.12 Расс.тиТать значение абсолютной погрешности измерений скорости ТС методом

по видеокадраNt по формуле:
ДV,: V*l - Vл ,

гдеV*i-значениескоростиТС,измеренноекомплексомдляi.гопроезда.ВыраженноеВ
км/ч;

v)i - ЗНаЧеЕИе скорости ТС дrя i-го проезда, полученное по данным IlавигационЕого

приемника, выраженное в км/ч.
10.4.13 РезулЬтаты поверкИ считатЬ положительЕыми, если д'Iя всех результатов

измерений значения погрешности измерений скорости движения Тс методом по видеокадрам

в диапазоне скоростей движения ТС от 0 до 350 км/ч вкJIючительно находятся в пределах

+2 км/ч.

9
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11 Оформление результатов поверки

11.1 Результаты поверки комплекса подтверждаются сведениями о результатах поверки
средств измерений, вкJIюченIIыми в Федера:rьньй информационньй фонд по обеспечению
единства измерений. По заявлению владельца комплекса или JIица, представившего его на
поверку, вьцается свидетельство о поверке комплекса, и (и-lш) в форму.пяр вносится запись о

проведенной поверке, заверяемая подписью поверитеJuI и знаком поверки, с указанием даты
поверки, или вьцается извещение о неrrригодности к применению средства измерений.

11.2 Результаты поверки оформляются в соответствии с действующими нормативньlми
док},ментами.

Начальник НИо-6 ,Щобровольский В.И
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