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l ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая методика применяется для поверки комплексов прогр{ммно-

аппаратных кМЕТЕОР> (далее - комплекс) всех модификациЙ, используемых в качестве рабочих
средств измерений и устанавливает объем и методы первичной и периодических поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по
государственной поверочной схеме дjIя средств измерений времени и частоты, угвержленной
приказом Росстандарта Nэ 2360 от 26.09.2022,Г ЭТ l99-2018 по государственной поверочной
схеме дJIя координатно-временньD( средств измерний, утвержденной приказом
Росстандарта Nо 283 1 от 29. l2.201 8.

1.3 Щля определения метрологических характеристик поверяемого комплекса используется
метод Еепосредственного сравнения результата измерения поверяемого комплекса со зяачением,
определенным эталоном,

1.4 В результате поверки должны быть подтверждены след}.ющие метологические
требования приведенные в таблице 1.

Таблица 1 - Подтв ыем огические бования

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
2.1 .Щля поверки комплексов програl},tмно-аппаратньтх кМЕТЕОР> должны быть выполнены

операции, указанные в таблице 2.

2

Наименование характеристики
Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоениJr временной
метки видеокадру, с +0,1

Прелелы допускаемой абсолютной погрешности синхронизации шкzlJIы
времени комплексов с национмьной шкалой времени UTC(SU), мкс +l
Границы допускаемой абсолютной погрешности (по уровню вероятности
0,95) определения координат комплексов в плане*, м +з

,Щиапазон измерений иЕтервrlлов времени, с
(л,тя молификачий (МЕТЕОР PR0.0l D, (МЕТЕОР LITE.OI )) от б до 8б,4, l03
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерения интерва",Iов
времени, с (для модификаций (МЕТЕоР PRo.Ol ), кМЕТЕоР LITE.Ol )) +5

от 0 до 350

от 0 до 350
от 1 до 350

,Щиапазон измерений скорости движения ТС, кIrл/ч:

- при измерении по видеокадрам в зоне контроля (для модификации
кМЕТЕОР PR0.0l ))
- при измерении на коIrгролируемом }4IacTKe (лля молификаций (МЕТЕОР
PR0.01 >, (МЕТЕОР LITE.Ol,D
- при измерении радарным методом
Пределы допускаемой погрешности измерения скорости движения ТС
- при измерении по видеокадрtм в зоне контроля (для модификации
(МЕТЕОР PR0.01>):

- абсо.lпотной дJut скорости от 0 до 100 кйч вк,пrоч., км/ч
- относительной для скорости свыше l00 до 350 км/ч, %

- при измерении на контролируемом у{астке (для модификаций кМЕТЕОР
PR0.01 ), кМЕТЕОР LITE.O1 >):

- абсолютной дJ,Iя скорости от 0 до 100 км/ч включ., км/ч
- относительной дIя скорости свыше 100 до 350 км/ч, %

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости
движения ТС в зоне контроля при измерении радарным методом, км/ч +1

+1

+1

+l

где * - метрологическаJI характеристика определена по сигнaUIам от спутников GPS и
ГЛОНАСС, принимаемых одновременно, при PDOP < 3

Значение

+l
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Таблица 2 - Оп ии по KIl

2.2 Объем первичной поверки определяется исходя из измерительных задач, решаемых
комплексом. При первичной поверке сокращеннаJl поверка комплексов не проводится.

2.3 При периодической поверке допускается проведение поверки меньшего числа

измеряемых величин, которые использ}.ются при экспJryатации по соответств},ющим пунктам

настоящей методики поверки. Соответствующая запись должна бьпь СдеЛаНа На ОСнОВаНИИ

решения эксплуатирующей организации в эксплуатационньD( документах и сведениях о

результатах поверки, передаваемых в Федеральный информаuионный фонд по обеспечению

единства измерений.

2.4 .Щля комплексов, применяемых длЯ контроля скорости движения таIrспортньD( средств

в зоне контроля и на контолируемом участке по видеокадрutм в случае изменения схем монтФка,

а также изменения местоположения комплексов, производится внеочередная поверка в объеме

периодической поверки,
2.5 Поверка по п.п. 10.3 и l0.5 осуществляется только по месту эксплуатации комплексов.

2.6 При получении отрицательньгх результатов поверки по любому пункту таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс призЕаётся непригодным к применению.

Проведение операций при
поверкеНаименование операции

Nч пlнкта
методики

первичной периодической
Внешний осмотр средства измерений 7 Да Да
Подготовка к поверке и опробование средства
измерений Да Да

9 Да Да
Проверка прогр:l]\.{много обеспечения средства
измерений

Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требовalниям:

Да10.1 !а

Определение абсолютной погрешности
присвоения временной метки вшIеокадру и
абсолютной погрешности синхронизации
шкa!лы времени комплексов с национalльной
шкалой времени UTC(SU)

Да Даl0.2
Опрелеление погрешности (по }ровню
вероятности 0,95) определения координат
комплексов в плане

Да Да10.з

Определение диапазона и абсолютной
цогрешности измерений скорости движения
транспортных срелств (ТС) в зоне контроля по
видеокадрам

Да10.4
Опрелеление диапазона и абсолютной
погрешности измерений скорости движения ТС
в зоне контроля радиолокационным методом

Да Да10.5
Определение диапазона и абсолютной
погрешности измерений скорости движения ТС
на контролируемом r{астке

Даl0.6 Да
Определение диапазона и абсолютной
погрешности измерений интерв:L,Iов времени

Даll ДаОформление результатов поверки

8

Да
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3 ТРЕБОВЛНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверка производится при рабочих условиях эксплуатации поверяемого комплекса и

используемьж средств поверки,

3.2 Средства поверки комплекса должны бьrгь подготовлены к работе в соответствии с их
инстр}кциями по эксплуатации.

Таблица 3.

Операции
поверки,
требlrcщие
применения
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,
необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьгх
средств поверки

пп. '7 - 10

Контроль
условий поверки

Средства измерений температуры
окружающей среды в диапазоне
измерений от -40 до +70 ОС с абсолютной
погрешностью не более l ОС;

Средства измерений относительной
влажности возд}ха в диапазоне
измерениЙ от 0 до 98 7о с погрешностью
не более 2 0%

Измерители влажности и
температуры ИВТМ-7,
рег.Nol5500-12

п.10
Определение
метрологических
характеристик и
подтверждение
соответствия
средства
измерений
метрологическим
требовапиям

Средства измерений, предназначенные
для воспроизведеЕия единиц времени и

шкzlлы времени, синхронизированньrх по
сигналам ГнСс ГЛонАсС с абсолютной
погрешностью синхронизации шкалы
времени вьIходного сигнаJIа не более
+0,З мкс;
Средства измерений, предназначенные
для имитации и воспроизведения
скорости движения транспортньD(
средств в диапазоне скоростей от l до
350 кмiч с абсолютной погрешностью
имитации скорости не более 0,3 км/ч;
Средства измерений, предназначенные
для измерений координат с абсолютной
погрешностью определения координат
(при ловерительной верятности не мевее
0,997) не более +1,3 м;
Средства измерений, предназначенные
для изме ско сти п ебителя с в енная п

Рабочий эталон 4-го разряда
по ГПС для средств
измерений времени й

частоты, 1твержденной
приказом Росстандарта от
26.09.2022 Ns 2360

Имитаторы парzш\rетров

движения транспортньD(
средств (САПСАН 3М),
рег. }Ф 73015-18

GNSS-приемник
спlтниковый геодезический
многочастотный GсХз,
рг. JФ 68539-17

оителеи

.l

4 ТРЕБОВЛНИЯ К СПЕЦИЛЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допуск:lются лица, атгестованные в качестве поверителей в

области ралиотехнических средств измерений и изrIившие настоящ}.ю методику, докр!ентацию
на комплекс и эксплуатационнуо док}шентацию на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 .Щля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

Аппаратура навигационно-



пределами допускаемой
инстр},ментальной погрешности
измерения скорости не более +0,3 км/ч;

Средства измерений, применяемые в
качестве этаJlопов единиц временньгх
интервirлов. диапазон измерений
интервалов времени от 0 до 1 ч, пределы
допускаемой основной абсолютной
погрешности измерений в режиме
секундомера не более 1,5 с
Средства измерений, применяемые в
качестве этzшонов единиц времени,
синхронизированные по сигналам ГНСС
ГЛОНАС с абсолютной погрешностью
синхронизации шкаJIы времени
выходного сигнала частотой l Гп (1 PPS)
относительно шкаJIы времени UTC(SU) в

режиме синхроЕизации по сигналам
ГНСС ГЛОНАСС не более +0,03с;
Средства измерений, применяемые в
качестве этtutонов формы и BpeMeнHbrx
параметров электрических сигнаlлов с
полосой пропускания 500 МГц и
диапазоном значений коэффициента
развертки от 1 нсlдел до 50 с/дел;

глобальньIх навигационньIх
сп}тниковых систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/S
BAS NVO8с_MсM, NvO8c_
CSM, рег. Ns 52614_13
Секупломер электронный
<Интеграл C-Ol D,

рег. JФ 44l54-16

Осциллографы цифровые
запоминающие С8-205/4. рег.
N9 64767-1б

Вспомогательные технические средства
Индикатор времени с точностью
отображения времени до 0,000l с;
Средство измерений расстояний в

диапазоне до 1000 мм с погрешностью не
более + 0,5 мм;
Компьютер

Инликатор времени <ИВ-l >

Линейка измерительнiUI
метаJ.lличес кzш ГосТ42'7 -75

Переносной компьютер типа
"Ноlтбlк"

Пршuечанuе - ,Щопускаеtпся uспо:lьзоваmь прu поверке dpyzue упверэюdенньtе u

аmmесmованньrc эmа|lоны еduнuц ве.пuчuн, среdсmва uз.uеренuй уmверэrdенноzо muпа u

поверенньле, уDовлеmворяюuluе .uепролоzuческшu mребованuяu, указанньl,u в mабзuце.
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6 ТРЕБОВЛНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
6.1 При проведении поверки необходимо соблюдать:
- требования по технике безопасности, указанные в эксплуатационной докуь!ентации (далее

- ЭД) на используемые средства поверки;
- правила по техЕике безопасности, действ)тощие на месте поверки,

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешЕем осмотре комплекса установить:

- комплектность комплекса и наличие маркировки (заводской номер, тип) пугём сличения
с ЭД на комплекс, нмичие поясняющих надписей;

- целостность разъемов и внешних соединительньrх кабелей;

Источники первичные
точного времени УКУС-ПИ
02дм.
рег. ЛЬ 60738-15

5
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- отс}тствие коррозии, механических повреждений и др}тих дефекгов, влияющих на
эксплуатационные и метрологические характеристики.

7.2 Результаты поверки считать положительными, если результаты внешнего осмотра
удовлетворяют п. 7.1. В противном слуlае комплекс бракуется, дальнейшие операции поверки
не производят.

8 ПОДГОТОВКЛ К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по эксплуатации.
8.2 Проверить включение электропитilния комплекса. Включить и выполнить операции по

запуску программного обеспечения комплексов согласно Руководства по эксплуатации.
8.3 Убедиться, что видеокalмеры из cocтzвa комплекса нЕrходится в рабочем состоянии и с

них передается изображение с наJIоженным значеЕием текущего времени и координат комплекса.
8.4 РеЗультаты поверки считать положительIlыми, если комплекс удовлетворяет выше

перечисленным тебованиям.

Таблица 4
Идентификационные данные (признаки) Значение

идентификационное наименование По ПАК КМЕТЕОР>
Номер версии (идепти фикационный номер) ПО не ниже ч1 .х
IJифровой идентифика тор ПО

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

10.1 Опрелелепие абсолютной погрешности присвоения временной метки видеокадру
п абсолютной погрешности синхронпзации шкалы времепи комплексов с национальшой
шкалой времени UTC(SU)

Этап l
Собрать схему в соответствии с рисунком 1.

lГц
средство

BItT,;LllI,raцllll
}ъ,t,(,_шI

02дI
Ilсточнllк
пllтапllя

Рисунок 1 .

10.1.1 обеспечить мtlксимal,lьн},ю радиовидимость сигналов навигационньIх космических
аппаратов ГЛОНДСС в небесной полусфере. В соответствии с экспJIуатационной док}тиентацией
на комплекс и УКУС_ПИ 02flM подготовить их к работе.

10,1.2 Поместить индикатор времени (ИВ-1) в поле зрения камеры одноврсменно с
пластиной Грз для обеспечения формирования калров.

l0.1 .3 Сформировать IIять кадров в течение 10 минуг с изображением (ИВ-l ).

6

IIcTollHllK
пllтанlIя ко\lп..Iекс

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9,1 Используя wеЬ-интерфейсе комплекса, перейти в подр{вделе <Идентификационные

данные ПО> считать версию файла.
9,3 Результаты поверки считать положительными, если идентификационные данные

соответствуют указанным в таблице 4.

SIRF

-
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10.1.4 Сравнить значения времени Tj (изображение <ИВ-l> на кадре) с временем,
отобрiDкенном на кадре комплекса ТЕк, опре.целить их разность по формуле (с yleToM поясного
времени):

Ат=Тф"-Ъ
10.1 .5 Результаты поверки по 1 этапу считать положительными, если дIя всех проведенньrх

измерений, полr{енпые значения удовлетворяют критерию тождественности секундньIх
иМпУльсоВ 1Гц (l PPS) и значение абсолютной погрешяости присвоения временной метки
видеокадру Дт не более +0,1 с.

Этап2
10. l .6 Собрать схему в соответствии с рисунком 2

PPS KaHalr 1

PPS KaHa-r 2

Рисунок 2

l0.1.7 Убедиться, что комплекс и аппаратура геодезическuI спутЕиков:ш NV-O8C-RTK-M
синхронизированы с Еациональной шкалой времени UTC(SU).

1 0. 1.8 Настроить двухканальный осциллограф:
10.1 .8.1 Установить коэффичиенть! горизонтального откJIонения 1 вольт/ деление для

обоих кана.пов осциллографа.
10.1 .8.2 Установить типы входов кпостоянный ток> (DC).
l0.1 .8.3 Установить развертку l мкс/деление.
10.1 .8.4 Установить тип синхронизации (автоматическм), (по переднему фронту),

((источник канал l >.

l0.1.9. Определить абсоJrютную погрешность синхронизации ШВ комплекса с
национальной ШВ UTC(SU) как разность между передЕими фронтами импульсов 1 Гц (IPPS).

10.1.10 Результагы поверки по п. l0.1 сtштать полож}ттельными, если абсолютная
погрешность синхронизации ШВ комплекса с национальной ШВ UTC(SU) нмодится в пределах
+l мкс.

1

Аппаратура
геодезическzlя
сп)тниковм

Nv-O8c-RTK-M

Коуп;rекс

Осциллограф
цифровой
с8-205/4

10.2 Определеняе погрешвости (по уровню вероятностп 0,95) опрелеления коордпнат
комплексов в плане

l0.2.1 С помощью геодезического приемника определить значения широты и долготы (L и
В) расположения комплекса разместив антенну приемника рядом со спlтниковой антенной
комплекса (на расстоянии 1Ot2 см). Расстояние между антенной приемника и спlтниковой
антенной комплекса измерить линейкой.

10.2.2 С помощью wеЬ-интерфейса комплекса записать не менее 100 измерений GPS
координат.

10.2,3 Определить абсолютн)то погрешность определения координаты В (широта) лля
строк, в KoTopbD( значеяие PDOP < 3, по формуле:

ьв, _ в,_в,"r.

где В, - широта, измеренная комплексом, ";
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дg, _М,,7т.
' 180 (t-"'.sin'вr)

^L,

м п a.cosB -le]

l80 | - е2 . siпz Bn,

где A_Bi, Al,; - абсоJIютнм погрешность определения широты и долготы на
i-ую эпоху, ';

а - большм полуось общеземного эллипсоида м;
е - эксцентриситет общеземного эллипсоида,

10.2.6 Расс.титать математическое ожидание абсолютной погрешности определения
широты и долготы по формулам соответствеЕно:

]

мв I Ав

ML Удr
где N- количество измерений.
10.2.7 Рассчитать СКО абсоrпотной погрешности определения широты и долтоты по

формулам соответственно:

Z(bB,-M,)'

вр

бл
N_l

Z(br,-M,f
t=loL

N_l
10.2.8 определить абсолютн}то погрешность (по уровню вероятности 0,95) опрелеления

координат комплексов в плане по формуле:

п )
Lм м +z Jo-7,,)+

Bret - шиРота" измереннм геодезическим приемником, о.

10.2.4 Рассчитать абсолютнуrо погрешность определения долготы по формуле:

M,=L,-L.t,
где 

'l - 
долгота, измереннм комплексом, ";

Iref - дОлгОта, измереннм геОдезическим приемнИКОм, О.

10.2.5 Перевести полученные значения абсоrпотной погрешности определения широть! и
долготы в метры по формулаlr.t соответствепно:

а.

l

|-е2

+

l0.2.9 Результаты поверки по п. l0.2 считать положительными, если значения абсолютной
погрешности (по уровню вероятности 0,95) определения координат комплексов в плане
находятся в пределах +3 м.

8
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l0.3 Определешие дпапазопа и дбсолютной погрешностп измереЕпй скоростп
движения ТС в зопе контроля цо видеокадрам

Поверка по данной характеристике выполняется только дJlя комплексов модификации
METEoP.PRo.0l

l0.3.1ПодкпlочитьнавигационныйприемниккПКсустановленнымПОдлязаписиданньп
в файл с этого приемника, и разместить их в ТС.

10.3.2 Установить частоту вьцачи данньrх навигационным приемником (темп решения)
10 Гц. Начать запись данньп с навигационного приемника.

10.3.3 Проехать на ТС зону контроля не менее 3 раз с разньтми скоростями в каждом
диапазоне, при этом две скорости должны быть минимально и мzlксимапьно возможными на
данном участке.

Примечание - Рекомендуется выбирать минима]'Iьно и максимаJIьно возможные скорости
движения ТС основываясь, в перв},ю очередь, на обеспечении безопасности r{астников
движения во время поверки,

10,3,4 Остановить запись данньrх с навигационного приемника.
10.3,5 По данЕым с комплекса определить время фиксации ТС в зоне контроля для всех

проездов.
l0.3.6 Выбрать из записанньrх данньD( с навигационного приемника данные,

соответств}.ющие MoMeHTllM времени, зафиксированньIх комплексом, дJIя всех проездов.
l0.3.7 fuя кalк,дого проезда рассчитать значение абсолютной погрешности 

^,. 
измерений

скорости ТС в зоне контроля по формуле:

bV, = V, - V., 
,

где Иг значение скорости в зоне контроля, измеренное комплексом для i-го проезда,
выраженное в км/ч.

иэi- значение скорости измеренное навигационным приемником для i-го проезда.
10.3.8 !ля скоростей в диапrrзоне свыше 100 до 350 км/ч рассчитать относительн}.ю

погрешность измерений скорости движения ТС для каждого проезда по формуле:

бvi = 100%,(Vi _ Vэi)Лr'эi.

10.3.9 Результаты поверки по п. l0.3 считать положительными, если погрешность
измерений скорости движения ТС дтя каждого из пяти проездов в зоне контроля для скоростей
до 100 км/ч включительно находятся в пределах +1 км/ч, для скоростей свыше l00 до 350 км/ч
находятся в пределах +l Уо.

10.4 Определенпе диапазоша и абсолютпой погрешностп измерепий скорости
двпженпя ТС в зоне контроля радарным методом

10.4.1 Разместить в зоне видимости комплекса на расстоянии от 0,5 ло 30 м имитатор
парчlметров движеЕия транспортньD( средств кСАПСАН 3М>

10.4.2 Установить имитируемую скорость 1 км/ч.
10.4.3 Включить режим поверки пажав кнопку кВкл.>.
10.4.4 !ля отсечения посторонних целей и шумов }ка}ать скорость, установленную на

имитаторе.
10.4.5 Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.
10.4.6 Провести измерение значений скорости для ряда имитируемых скоростей: 20, 90,

l20, l80,200, з00,340.
l0.4.7 Рассчитать значение абсолютной погрешIlости д 7, измерений скорости движения

ТС в зоне контоля по формуле:
Ь|',=|',-Vэ,

где И - скорость Тс, измереннiц комплексом при имитируемой скорости Иэ,;

9
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Изi - имитируемЕц скорость ТС из установленного ряда.
10.4.8 Результаты поверки по п. 10.4 считать положительными, если значения абсолютной

погрешности измерений скорости движения ТС в зоне контроля радарным методом нalходятся в
пределzrх +l км/ч.

10.5 Определение диапазона п абсолютной погрешности измерений скоростп
движения ТС на контролируемом участке

10.5.1 Определение абсолютной погрешности измерений скорости на контолируемом
rlаСТКе ПРОвОдить пугем сравнения значения скорости, измеренной комплексаlми и значения
скорости по данным с навигационного приемника.

l0.5.2 Подключить нalвигационный приемник к ПК с установленньтм ПО для записи данньD(
в файл с этого приемника и разместить их в ТС.

l0.5.З Установить частоry вьцачи данньгх нaвигационным приемником l0 Гц. Начать
запись данньD( с навигационного приемЕика.

l0.5.4 Проехать на ТС контролируемый участок не менее 3 раз с разньтми скоростями, при
этом две скорости должны быть минимально и мaжсимаJIьно возможными на данном участке.

ПРИМечание - Рекомендуется выбирать минимально и максимzlльно возможные скорости
движения Тс основывмсь, в первую очередь, на обеспечении безопасности участников
движения на коЕтролируемом rlастке во время поверки.

l0.5.5 остановить запись данных с навигационного приемника.
10.5.6 По данным с комплексов определить время фиксации ТС па въезде и выезде с

контролируемого yiacTкa для всех проездов.
l0.5.7 Выбрать из записанньн д:lнньж с навигационного приемника данные.

соответств},ющие интервчшам времени нахождения ТС на контроlп,lруемом }лrастке для всех
проездов.

10.5.8 определить скорость движения ТС на контролируемом участке по дапным с
навигационного приемника по формуле:

ý

Zriril
Vr,

где 'i - зпачение скорости на контролируемом }частке по данIlым с навигационного
приемника для i-го проездц выраженное в км/ч;

ИЛi) - Значения мгновенной скорости по данным с навигационного приемника для i_го
проезда, выраженные в км/ч;

N- количество значений мгновенной скорости по данным с навигационного приемника для
i-го проезда.

10.5.9 !ля скоростей в диапапоне от 0 до 350 км/ч рассчитать значение абсолютной
погрешности д 7, измерений скорости ТС на контролируемом участке по формуле:

ЬV, = V, - Vэ,

lде vэ, - значение скорости на контролируемом участке по данным с навигационного
приемника для iго проезлъ выраженное в км/ч;

l" - ЗНаrеНИе СКОРОсти на конlроJIируемом )ластке, измеренное комплексalми для i_го
проезда, выраженное в км/ч.

10.5.10 fuя скоростей в диапазоне свыше 100 до 350 км/ч рассчитать относительную
погрешность измерений скорости движения ТС на контролируемом участке для каждого проезда
по формуле:

бvi: l00%,(Vi - Vэi),Ц/эi.

/=l

l0
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l 0.5.1 1 Результаты поверки по п. l0,5 считать положительными, если для всех проведенньrх
измерениЙ значения абсолютноЙ погрешности измерениЙ скорости движения ТС на
контролируемом }частке для скоростей до 100 км/ч включительно находятся в пределах *1 км/ч,
дJUI скоростеЙ свыше l00 до 350 км/ч наrход_rгся в пределах +1 9/о.

l0.б Опрелеление дпапазона и абсолютной погрешности измерений интервалов
времеЕи

l0,6.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

грз

Интеграл C-Ol

рисунок 3 - Схема проведения испьrганий

10.6.2 Подготовить комплекс к работе по измерению интервaIлов времени в соответствии с
руководством по эксплуатации.

10.6.3 Запустить секундомер, одновременно сделать комплексом фотографию (фото 1)
индикатора времени (ИВ-l). По истечении интерваJIа времени равного 3600 с, сделать
комплексом еще одну фотографию (фото 2).

10.6.4 Считать из wеЬ-интерфейса комплекса значение интеркша времени, измеренного
комплексом Тд.

l0.6.5 Сравнить значение интервма Т" с временем Тэт и определить абсолtrпry,rо погрепшойъ
измерlптй шттерм.пов врметш по фрмуле:

ДТ:Т.r-Тд
где Т]т - значение интервarла времени, измеренное секундомером, с;

Тд - значение интервirла времени, получеЕного с помощью комплекса, с.
10.6.6 Результаты поверки по п. l0.6 считать положительными, если значения абсолютной

погрешности измерений интервzlлов времени нalходятся в пределах *5 с.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ
11.1 Результаты поверки комплекса подтверждalются сведениями о результата\ поверки

средств измерений, включенными в Федеральный информачпонный фонд по обеспечению
единства измерений. По змвлению владельца комплекса или лица, представившего его на
поверку, на средство измерений наносится знак поверки, и (или) вьцается свидетельство о
поверке и (или) в паспорт комплекса впосится запись о проведенной поверке, заверяемм
подписью поверителя и знаком поверки, с }кЕrзанием даты поверки, или вьцается извещение о
непригоJ,ности к применению сре.lства измерений.

l l .2 Результаты поверки оформить по установленной форме.
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