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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распространяется на комплексы аппаратно-

программЕые Балка (далее - комплексы) и устанавливает объем и методы первичноЙ и
периодических поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по
государственной поверо.тной схеме дJIя средств измерений времени и частоты, )твержденной
приказом Росстандарта от 26.09.2022 ЛЬ 2З60, ГЭТ 218-2022 по государственной поверочной
схеме дrrя координатно-временных средств измерений, утверждеяной прикrвом Росстандарта
от 07.06.2024 Ns 1374 и локапьной поверочной схеме дJuI средств измерения скорости движения
транспортньtх средств (дмее - ТС).

1.3 Для определения меlрологических характеристик поверяемого комплекса
используется метод непосредственного сравнениJI результата измерения поверяемого
комплекса со значеЕием, определеЕным эт€lлоном.

1.4 В результате поверки должпы быть подтверждены следующие метрологические
требования, приведенные в таблице 1 .

Таблица 1 - Подтверждаемые метологические требоваIrия

Таблица 2 - Операции проведения поверки

Наименование характеристики Значение

.Щиапазон измерений скорости движения ТС в зоне KoHTpoJuI

радиолокационньrм методом, км/ч от 0 до З50
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости
движения ТС в зоне KoHTpoJuI радиолокационным методом, км/ч +l

Пределы допускаемой абсолютной погрешЕости сиЕхроЕизации
внугренней шкtlлы времени комплексов с национальной шкалой
координированного времени UTC (SU), мс +20

.Щоверительные границы допускаемой абсолютной инстрlvентальной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определеЕия координат
местоположения комплексов в плаве при геометрическом факторе PDOP не
более 3 (рабочий диапазон скоростей от 0 до 150 км/ч), м +6*

* - Пр" одновременном использов:lнии сигнаJIов глобальньIх навигационньtх сп}"тниковьtх

систем ГЛОНАСС (L1, код СТ; L2, кол СТ) и GPS (L1, код C/Al L2, код С/А или СМ, CL)

Наименование операций Номер
пункта

методики

Проведение операции при
поверке

первичной периодической
Внешний осмотр средства измерений 7 да
Подготовка к поверке и опробование средства
измерений

8 да

Проверка прогрtl}.{много обеспечения средства
измерений

9 да да

2

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны быть вьтполнены операции, указанные в таблице 2.

да

да
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Наименование операций Номер
п}цкта

методики

Проведение операции при
поверке

первичнои периодической
Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства

измерений метрологическим требованиям
- определение абсолютной погрешности
синхронизации внуrренней шкалы времени
комплексов с национalльной шка.'Iой

координированного времени UTC (SU)

да да

- определение абсолютной инстр}ъ{ентальной
погрешности при доверительной вероятности
0,95) определения координат местоположения
комплексов в плане при геометрическом факторе
PDOP не более 3 фабочий диапазон скоростей от
0 до 150 км/ч)

10.2 да да

- определение диапазона и абсолютной
погрешности измерения скорости движения ТС в

зоне контроJIя радиолокационньIм методом
10.3 да да

2,2 Проведение поверки меньшего числа измеряемых величин не допускается
2,3 При полуIении отрицательньш результатов поверки по любому пункту таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс признаётся непригодным к применению.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должны быть подготовлены к работе в соответствии с

руководствами по экспJryатации.

З.2 Условия проведения поверки должriы соответствовать требованиям

эксплуатационной док}ъ{ентации поверяемого средства измерений, требованиям правил

содержания и применения применяемых для поверки эталонов и требованиям

эксплуатационньIх док)ъ,tеЕтов применяемьж цtя поверки средств измерений и

вспомогательных технических средств.

3.3 Поверка производится zlккредитованными организациями в уставовленном порядке.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускаются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестованные в качестве поверителей в области радиотехнических среДСТВ

измерений и изучившие настоящуо методику, документацию на комплекс и эксплуатационЕую

докр{ентацию на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВЛНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 .Щ.пя поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

з

10.1
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Таблица 3 - Средства поверки
Операчии
поверки,

требlтощие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средстваlL{ поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьIх
средств поверки

2 3

Эталоны единиц времени и частоты,
соответств},ющие требованиям к
рабочим эта,,Iонам 5-го разряда по ГПС
дJuI средств измерений времени и
частоты, }твержденной приказом
Росстандарта от 26.09.2022 Ns 2360,
абсолютная погрешность
синхронизации пIкiшы времени
выходЕого сигнzUIа частотой 1 Гц
относительЕо шка,,Iы времени UTC (SU)
в режиме синхронизации по сигнaulil}.{

гнсс ГлонАсс не более
+7 мс;
Средства измерений, применяемые в
качестве рабочих эталонов не ниже
2-го разряда по ГПС дтя координатно-
временньtх средств измерений,

утвержденной приказом Росстандарта
от 7 .06.2024 Ns 1374 и предназначенные
&1я воспроизведения координат
объектов, движу]цихся в диапазоне
скоростей от 0 до 150 км/ч, предел
допускаемой погрешности
воспроизведения координат
потребителя ГНСС в системах
координат WGS-84, ПЗ-90.11 - 2 м;
Средства измерений, применяемые в

качестве рабочих этаJIонов единиц
скорости движения ТС, в диапазоне от 0

до 350 км/ч с абсолютной погрешностью
измерениJI скорости движения ТС не
более +0,36 км/ч

Источники первичньlе,

тоtшого времени Укус-пи

02!М, рег. N9 607З8-15

Частотомеры универсальные
CNT-9I, рег. ]ф 41567-09

Аппараryра навигационно-
временнм потребителей
глобальньrх навигационньrх
сп),тниковых систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS NVO8C-MCM, NVO8с-
CSM, рег. Nl 52614-13

комплекс эталонн ый

формирования и измерения

радионавигационньrх
параметров ЭФИР.
рег. Nэ 82567-2l:

Вспомогательные средства поверки
п. 3 Контроль

условий поверки
Средства измерений температуры
окружающей среды в диапазоЕе
измерений от -40 до +50 ОС, абсолютная
погрешность не более 1 Ос;

Средства измерений относительной
влажности воздуха в диапазоне
измерений от 0 до 98 7о с погрешностью
не более 2 7о;

Индикатор времени с точIIостью
отображения времени до 0,] с;

влажности и
ивтм-7,

рег. No 15500-12;

Индикатор времени <ИВ- l >;

Измерители
температуры

4

1

п. 10 Определение
метологических
характеристик
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Операции
поверки,

требlтощие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средстваJ\,{ поверки,

необходимые для проведеIlия поверки

Перечень рекомендуемьtх
средств поверки

1 ) з
п. l0 Определение
метрологических
характеристик

Средства измерений единиц BpeMeHHbIx
интервалов. диалазон измерений
интервала времени до 600 с

Сек5пlдомер электронный
<Интеграл С-01>

Примечание - ,Щопускается использовать при поверке другие },Iвержденные и аттестованные
эталоны единиц величин, средства измерений )"твержденного типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологическим требованиям, указанным в графе 2 таблицы.

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6,l При проведении поверки необходимо соблюдать:
- тебования по технике безопасности, }казанные в эксплуатационной докрлентации

(далее - Э!) на используемые средства поверки;
- прави"тIа по технике безопасности. действ)тощие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса устalновить:
- комплектность средства измерений и наличие маркировки (заводской номер, тип) пlтём

сличения с Э.Щ на средство измерений, н:L,Iичие поясняющих надписей;
- целостность пломб, разъемов и внешних соединительньD( кабелей;

- отс}тствие коррозии, мехаЕических повреждений и других дефектов, влияющих на

эксплуатациоЕные и метрологические характеристики.
7.2 Результаты поверки по разделу 7 с.титать положительными, если результаты внешнего

осмотра удовдетворяют п. 7.1 .

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ
8.1 Подготовить компJIекс к работе в соответствии с Р}ководством по эксплуатации

(лалее - РЭ).
8.2 Проверить вкJIючение электропитания комплекса. Запуск программного обеспечения

комплекса проводится в автоматическом режиме.
8.3 Используя wеЬ-интерфейс на планшете подкJIюIмться к комплексу.,Щля этого в

адресной строке указать IР-адрес. В открьrвшемся окне ввести логин и пароль.

8.4 В основном меЕю войти во вкJIадку <Отладочнм информация> и п}тем
периодического нzlжатия виртуальной кнопки <Обновить> убедиться в готовности комплекса,
получив в строке KVERIFICATION READY)> ответ KYES>.

8.5 Войти в меню <Отладка камер). В открывшемся окне представлены изображения

обзорньж камер. Убедиться, что обзорные видеокамеры из состава комплекса Еiжодится в

рабочем состоянии и с них передается изображение с нaложенным значением текуцего времени

и координат комплекса.

8.6 Войти в меню <Внутревние камеры). В открывшемся окне представлены изображения

распознающих камер. Убедиться, что распозЕающие видеокrrмеры из состава комплекса

)
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находится в рабочем состоянии и с них передается изобрФкение с нможенным значением
текушего времени и коордипат комплекса.

8.7 Результаты поверки по рarзделу 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет выше перечисленным требованиям. При полу{ении оц)ицательньD( результатов
дальнейшее проведение поверки прекрацarют.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя wеЬ-интерфейс на планшете подкJIючиться к комплексу. .Щля этого в

адресноЙ стоке указать IР-адрес. В открывшемся окне ввести логин и пароль.
9.2 В основном меню войти во вкладку <отладочнм информация) и считать

идентификационные данные ПО.
9.3 Результаты поверки по разделу 9 считать положительными, если идентификационные

дllнные (признiжи) ПО соответств},ют приведенным в таблице 4.

Таблица 4 - Идентификационные данные ПО

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

10.1Определение абсолютrrой погрешности синхронпзации внутренней шкалы
времени комплексов с национаJrьной шкалой координировапного времепи UTC (SU)

Поверка проводится в 2 этапа.

Эmап ].

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. !ля этого сетевым кабелем (из

комплекта индикатора времени кИВ-1>) соединить вьтход KSIRF> на источнике первичном
точного времени УКУС-ПИ 02ДМ (далее - УКУС-ПИ 02ДМ) с соответств},ющим входом на

индикаторе времепи кив-1>. Коаксиальньш кабелем (из комплекта индlкатора времени кив-
1>) соединить вьrход Kl PPS> на УКУС-ПИ 02ДМ с соответствующим входом на индикаторе

времени (ИВ-l)). Подк.тпочить питание к УКУС-ПИ 02,ЩМ и индикатору времени кИВ-1> (на

схеме не показано).

SIRF
llцщrпOе

вро.GшdlВ-l))
I|IryGIIи

02д{l Гц (1PPS)

6

илентификационные данные (признаки) Значение

Илентификационное нмменование ПО libcmhpestimate.so

Номер версии (идентификационньй номер) ПО не ниже 1 .2,l

Арм
опсраФре

Рисlнок 1 - Схема проведения измерений

Щифровой идентификатор ПО (контрольнм с},{ма
исполняемого кода)

tr(ошцс
Бsпs
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Рисунок 2 - Пример изображения с кil},tеры

10.1.5 Опрелелить значение АТ как разницу между этими значениями по формуле (с

)летом поясною времени):
АТ = Ток-Ъ

10.1.6 Результаты поверки по 1 этапу считать положительными, если для всех

проведенньп измерений, полr{епные значения ДТ находятся в пределах +0,5 с, при корректном

отображении календарной даты.

Значение времени
Тфк. нможенного

комплексом на кадр

10.1.2 Обеспечить радиовидимость сигналов нalвигационньD( космических {lппаратов
ГЛОНАСС в верхней полусфере. Поместпть ин.щlкатор времени кИВ-1> в поле зрения
комплекса. Подготовить комплекс и Укус-пи 02.щм к работе в соответствии с их

руководствarми по эксплуатации. Включить индикатор времени ИВ-l. Убедиться в том, что все

технические средства готовы к выполнению измереяий. Навести комплекс Еа индикатор
времени кИВ-1>.

10.1.3 В течение l0 минlт каждой из Kalмep комплекса сделать Ее менее 3 фотографий
иЕдикатора времени кИВ-1 >.

10.1.4 fuя каждой из фотографий сравнить значение времеЕи Тфк, наложенною
комплексом на кадр и значение нaщионiшьной шкалой времеЕи UTC (SU) Тэ (времени,

отображенною на кИВ-l >) фисунок 2).

в

а
гQ

а

А,

о

24101

@ обнооиъ

a

Ф

$ Настро*хареrистратора

S Разметка качер

[tl! Разrrетха

Значение
национальной

шкалой времени
UTC (SU) Тэ

7
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Эmап 2
10.1.7 Собрать схему в соответствии с рисунком 3 .Щ.тrя этого подкJIючить вьrходы l Гц

(IPPS) УКУС-ПИ 02ДМ и комплекса к входам частотомера <А> и кВ> соответственно.
Подключить питание к УКУС-ПИ 02.ЩМ, комплексу и частото}rеру (на схеме не показано).
Провести подготовку средств измерений к работе, согласно руководству по их эксплуатации,
Настроить частотомер на измерение временных интервzUIов по передним фроятам импульсов,
постуIIающих на входы <А> и <В>.

1PPS Вход кА>

lPPS Вход кВ>

Рисlтrок5 - Схема проведения измерений

10.1 .8 Обеспечить максиммьн}.ю радиовидимость сигнzчIов навигационньD( космических
аппаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. Убедиться в том, что средства змерений готовы к
выполнению измерений.

10.1.9 В течении 10 минlт (интервал времени контролировать секундомером)

фиксировать на видеокамеру значения абсолютной погрешности синхронизации внутренней

шк.шы времени комплексов с национальной шка,,Iой времени UTC (SU).

1 0. 1 .l0 Результаты поверки по п. 10.1 ctrиTaTb положительными, если, дJuI каждого

результата измерений, значения абсоJпотной погрешности сиЕхроЕизации внутренней шка,ты

времени комплексов с нациоЕальной шка,чой координированного времени UTC (SU) находятся

в пределах +20 мс.

10.2 Определение абсолютной инструментальной погрешпости (при доверительной
вероятности 0195) определения коордиЕат местоположения комплексов в плаше при
геометрItческом факторе PDOP не более 3 (рабочий диапазон скоростей от 0 до 150 км/ч)

10.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4.

t

8

укус-пи 02дм
Частотомер

универса.lьный
CNT_91

Комплекс Ба.rка

,l}ltlTaTop
cll l,нfl.i!оIз

Ko:rrц.-r епс

псточЕпн
Ептаяпя

постоянвого
тока

Рисунок 4 - Схема вьrполнения измерений
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Подкlпочить имитатор сигналов глоба,lьньIх навигационньD( спугниковых систем (ГНСС),
из состава комплекса эталонного формирования и измерения радионавигационньD( параметров
ЭФИР, к переизлу{.lющей антенне.

10.2.2 Подготовить сценарий имитации с параметрами, приведенными в таблице 5.

Таблица 5 - Сц ии имитации

10.2,3 Запустить сценарий имитации на имитаторе сигналов ГНСС и зztписать сообщения

NMEA навигационного приемника из cocтilвa комплекса с частотой 1 Гц. Из записанного файла
с измерениями выбрать измерения координат местоположения (сообщения $**GGA или

$**RMC) по широте и долготе на общем интервале времени с измерениями из протокола

сценария имитатора сигнаJtов ГНСС и PDOP < 3 (сообщения NMEA $**GSA).
10.2.4 Рассчитать инстр}ъ{ентzrльн},ю погрешность определения широты по формуле:

ЬВ, = В,- В,"r,

где В; - шиРОТа, ИЗМеренная комплеКСОМ, ";

B,g1- широта из сценария имитатора сиtналов ГНСС, О.

10.2.5 Рассчитать инстрр{еЕтальн},ю погрешность определения долготы по формуле

bL, - L,_L,,

где a, - долгота, иЗмереннаJI комплексом, о;

Zref 
- долгото из сценария имитатора сигналов ГНСС, ".

10.2,6 Перевести полученные значения инсlр}ъ{енIrльной погрешности определения

широты и долготы в метры по формулам соответственно:

Наименование пара}.{етра Значение параметра

Формируемые сп}.тниковые
навигационные сигналы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне L1 (кол СТ),
GPS в частотном диапазоне L1 (код С/А)

30

количество НкА, не менее
- глонАсс
_ GPS

4
4

Ионосфера, модель весна

Stanag

,Щискретность записи, с 1

Формируемые сигналы
фJтrкциона:Iьньrх дополнений нет

Модель движения движение по окружности с параметрrl {и центра:
- широта 56'00'00" N;
- долгота 37'00'00" Е;
- высота 200 м;

и радиусом 5000 м

Скорость движения по окружности, км/ч 150

9

Продолжительность, мин

Тропосфера, модель
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_ЬВ,.п.
180 (1-r'..in'B*r)

м, _^L, п a.cosB "le]

180 1-e2,sin2 В,

где Д.в;, Дzi - инстррлентalльная погрешность определения широты и

долготы на i-ую эпоху, О;

а - боrьшая полуось общеземного эллипсоида, м;
е 

- 
эксцентриситет общеземного элJIипсоида.

10.2.7 Расс.rитать математическое ожидalние инструп{еЕтальной погрешности
определения широты и долготы по формулам соответственЕо:

rN
м = 

l .ý.дв,., Na

а 1- е2

ML )лz,,N

(

з,

1

i=1

где N- количество измерений.

10.2.8 Расс.rитать СКО инструмента.llьной погрешности определения широты и долготы
по формулам соответствеIlно :

ов
t/_1

Z(M,-M,)'
oL

//-1

10.2.9 Опрелелить абсоrпотнlто инструментальн},ю погрешность (при доверительной
вероятности 0,95) определения координат местоположения комплексов в плане при

геометрическом факгоре PDOP не более 3 фабочий диапазон скоростей от 0 до 150 км/ч) по

формуле:

п о=*( M'u + М| +2. л{-"tr * ")
10.2,10 Результаты поверки по п. 10.2 считать положительными, если значения

абсолютной инстр),}{ентальной погрешности при доверительной вероятности 0,95) ОПРеДеЛеНИЯ

координат местоположения комплексов в плане при геометрическом факторе PDOP не бОЛее 3

(рабочий диапазон скоростей от 0 до 150 км/ч) нахомтся в пределах +6 м.

10

Ав,
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10.3 Определен}lе дпапазопд и абсФлютной погрешностп пзмеренпя скорости
двпженпя Тс в зопе контроля радriолокационным методом

l0.З.l Провести подготовку комплекса к работе по измерению скорости

радиолокационным методом, согласно руководству по эксплуатации.
10.3.2 Разместить вспомогательное TpaltlcпopтHoe средство (далее - ВТС) в зоне контроJIя

комплекса, остllновить ВТС и заглушить двигатель.
10.3.2.1 Измерить комплексом, нalходящимся в неподвижном состоянии, значение

скорости неподви>rcrого ВТС.
10.3.2.2 Проехать на патрульный автомобиль (далее - fИ) мимо неподвижного ВТС.

Измерить комплексом значение скорости неподвижного ВТС.
l0.3.2.3 Зафиксировать измеренное комплексilý{и значение скорости. Результаты

испытаний считать положительными, если значение скорости ВТС, измеренное комплексом,

равно 0 км/ч.

10.3.3 Установить ПА и ВТС на прямолинейном rIастке дороги на расстоянии не ближе

150 м так, чтобы они двигalлись по направлению друг к другу в соседних полос:ж движения.
10.3.4 Подготовить и подкJIючить навигационный приемник к персонarльному

компьютеру с установленным прогрalммным обеспечением для записи данньD( в файл с

навигационного приемника и разместить в ВТС.
10.3.5 Установить частоту вьцаtм данньIх нalвигационным приемЕиком (темп решения)

10 Гц, Начать зaшись данньD( с навигационного приемника.

l0.3.6 Проехать Еа ВТС навстечу ПА. Скорость движения ВТС при этом должна быть

примерно 60 км/ч, скорсть движения ПА - примерно 40 км/ч.

Прч.uечанuе. Прu вьlполненuu всех uз.uеренuй dвuэrенuя ПД u ВТС do:DlcHbt бьtmь

рав Ho.ue р н ьlмu u пряuолuне йн ьtuu,

10.3.7 Повторить п. 10.3.6 не менее 3 раз с разньши скоростями движения ВТС и ПА, при

этом мzжсимtlльное значение скорости движения ПА не должно превышать l50 км/ч.

Прtлuечанuе - Рекоменdуеmся вьtбuраmь MuHuMcцbHo u Ma\clL|lclJlbчo возмоJrсньlе скорОСlпu

dвuсrcенuя ТС ocHoBbtBшcb, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu учасmнuкОВ
dвuженuя во вре-uя поверкu.

l0.3.8 Установить ПА и ВТС на пряr,rолинейном участке дороги на расстоянии не ближе

150 м так, тгобы ВТС догоняло ПА в соседних полосах движения. Скорость движения ВТС при

этом должна быть примерно 80 ю,r/ч, скорость движения ПА - примерно 60 км/ч.

10.3.9 Повторить п. 10.3.7 не менее 3 раз с разными скоростями движения ВТС и ПА, при

этом максимальное значение скорости движения ПА не должно превышать 150 км/ч.

10.3.10 Остановить зaшись дttнньн с навигационного приемника.

10.3.11 По данным с комплекса определить время фиксачии и скорость ВТС для всех

проездов.
10.3.12 Выбрать из записilнных данньн с навигационного приемника данные о скорости

движения ВТС, соответств},ющие момента}-{ фиксации ВТС комплексом (V*i).

10.3.13 Рассчитать значение абсолютной погрешности измерений скорости Тс в зоне

контроля радиолокашонным методом по формуле:
ДVr:V*,-Vl,,

где v*i - значение скорости Тс, измеренное комплексом для i-го проезда, выраженное

в км/ч;
vэi - Значение скорости Тс для iго проезда, полученное по данным нalвигационного

приемника, выраженное в кйч.
11
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l0.3.14 Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если для всех результатов
измерениЙ значения погрешности измерениЙ скорости движеЕия ТС в зоне коптроля

радиолокационным методом в диапазоне скоростей движения ТС от 0 до 350 км/ч
вкJIючительно нllходятся в пределzж +l км/ч.

1l оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
l1.1 Результаты поверки комплекса подтверждаются сведениями о результатах поверки

средств измереЕий, вкJIюченными в Федеральный информационньй фонд по обеспечению

единства измерений. По заявлению владельца комплекса или лица, представившего его на

поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в формуляр комплекса вносится запись о

проведенной поверке, заверяемм по.щIисью поверителя и зпаком поверки, с }казанием даты
поверки, или вьцается извещение о непригодности к применению средства измерений.

1 1.2 Результаты поверки оформить по установленной форме,

Нача.тьник НИо-6
ФГУП (ВнИИФТРИ) В.И. .Щобровольский
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