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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распространяется на комплексы измерительные с

видеофиксациеЙ кАвтоУраган-МС-Про> (далее _ комплексы) и устlшtвливает объем и методы
первичной и периодлческих поверок,

1.2 При проведепии поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ |-2022 по
государствеIiной поверочной схеме для средств измерений времени и частоты, }твержденной
приказом Росстандарта от 26.09.2022 }Ф 2360, ГЭТ 218-2022 по государственной поверочной
схеме для координатно-временвьtх средств измерений, }твержденной приказом Росстандарта

от 07.06.2024 N9 1374 и лока.пьной поверочной схеме для средств измерения скорости движения
транспортньD( средств (далее - ТС).

1.3 Для определеЕия метрологических характеристик поверяемого комплекса
используется метод непосредственного срlвнения результата измерения поверяемого

комплекса со значением, определенным эталоном.

1.4 В результате поверки должны быть подтвер-,кдены следующие метологические
требования, приведенные в таблице 1.

Таблица l - Подтверждаемые метрологические требовzlния

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны бьпь вьшолнены операции, указанные в таблице 2

Таблица 2 - Операции проведения поверки

2

Наименование характеристики Значение

Пределы допускаемой абсолютной погрешности сиЕхрнизации
внугренней шкалы времени комплексов с национальной шкarлой времени

UTC(SU), мкс +1

.Щиапазон измерений скорости движения ТС, км/ч:
- радиолокационным методом (для исполнений KR>, KR-V>)
- методом по видеокадраJrl (для исполнений KR-V>, (V-V), (X-2VD)

от 0 до 350
от 0 до 350

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерения скорости
движения ТС, км/ч:
- радиолокационным методом (для исполнений KR>, KR-V>)
- методом по видеокадраLt (для исполнений (R-v), кV-V>, KX-2V>)

+l
+2

Границы доrryскаемой инструмеfiтаJT ьной погрешности (по урвню верятности
0,95) опрелеления координат комплексов в IIлане в диапа:}оне скоростей m 0 ло
l 50 кrrr/ч+, м +3

* - метрологическztя характеристика нормирована д'rя значений геомеlрического факrора PDOP

расположения сп}тников GPS и ГЛОtlАСС, сигналы KoTopbD( приним:lются одновременно, не

превышающих 3

Наименование операций Номер
п)цкта

методики

Проведение операции при
поверке

перви.rной периодической

Внешний осмотр средства измерений 7 да да

Подготовка к поверке и опробование средства

измерений
8 да да

Проверка програ!{много обеспечения средства

измерений
9 да да
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Номер
п)ъкта

методики

Проведение операции при
поверке

первичной периодической
Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства

измерений метрологическим требовalниям
- определение абсолютной погрешности
синхронизации внутреяней шкалы времени
комплексов с национальной шка,rой времени
UTC(SU)

да

- определение инструментмьной погрешности
(по уровню вероятности 0,95) определения
координат комплексов в плzlне в диапазоне
скоростей от 0 до 150 лол/ч

10.2 да да

- определеЕие диzшазона и абсолютной
погрешности измерениrI скорости движения ТС
радиолокационным методом

0l з да

- определение диапазона и абсолютной
погрешности измерениJI скорости движения ТС
методом по видеокадрам

10.4 да

2.2 Объем первиIIной поверки определяется исходI из функционапа поверяемого

комплекса.
2.З !опускаетоя проведение поверки меньшего числа измеряемьIх величин, которые

использ}тотся при эксплуатации по соответствующим пунктttм Еастоящей методики поверки.

Соответствlтощая запись должна быть сделаItа на основarнии решения эксплуатируощей
организации в эксплуатационных докуйентах и сведеЕиях о результатах поверки, передаваемых

в Федеральный информационrrый фонд по обеспечению единства измерений.

2.4 Поверка по п. 10,З проводится дJlя комплексов исполнений KR> и <R-V>. Поверка по

п. 10.4 проводится для комплексов исполнений KR-V>, <V-V> и кХ-2V>.

2.5 При полr{ении отрицательньrх результатов поверки по любому пlъкту таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс признаётся непригодным к применению.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должны быть подготовлены к работе в соответствии с

р}ководствами по экспJryатации.

З.2 Условия проведения поверки должны соответствовать требованиям

эксплуатационной док}rиентации поверяемого средства измерений, требованиям правил

содержания и применения применяемых дJIя поверки этаJlонов и требованиям

эксплуатационньD( док)ментов применяемьD( для поверки средств измерений и

вспомогательЕьtх технических средств.

3.3 Поверка производгтся аккредитованными оргzшизациями в установленном порядке.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускаются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестованные в качестве поверителей в области радиотехнических средСТВ

измереяий и изу{ившие настоящ},ю методику, док)ъ{ентацию на комrrлекс и эксплуатационЕ),Iо

док}ъ{ентацию на используемые средства поверки.

Наименование операций

10.1 да

да

да

3
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5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 ,Щля поверки примеЕrIть средства поверки, приведенные в таблице 3.

таблица 3 - Срдства поверки
Операчии
поверки,

треб}mщие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средств:llt, поверки,

необход.rмые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

l 2 з
п. l0 Определение
метрологических
характеристик

Эта.,rоны единиц времени и частоты,
соответствуощие тебованиям к

рабочим этtlлонаv 5-го разряда по ГПС
дJIя средств измерений времени и
частоты, }твержденной приказом
Росстандарта от 26.09.2022 Ns 2360, с
абсолютноЙ погрешностью
синхронизации шкалы времени
вьtходЕого сигнала частотой 1 Гц
(1 PPS) относительно шкалы времени
UTC(SU) в режиме синхронизации по
сигн.ul.I}.t ГНсс ГЛоНАСС/GРS не
более +0,1 с;
Средства измерений вр€менньн
интервалов, диiшазон измерений
интеркrла времеЕи от 0,1 мкс до l с,
с абсолотной погрешностъю не более
+0,3 мкс;
Средства измерений времени и
частоты, с абсолютной погрешностью
синхронизации шкалы времени
вьIходного сигнtlла частотой
l Гц (l PPS) относительно шкалы
времени UTC(SU) в режиме
сиЕхронизации по сигна.тrам ГНСС
ГЛОНАСС/GРS не более *0,3 мкс;
Средства измерений, применяемые в
качестве рабочих эталонов не ниже
2-го разряда по ГПС дJur координатно-
времеЕньrх средств измерепий,

утвержденной приказом Росстандарта
от 7.06.2024 ]ф 1з74 и
предЕазначенные для воспроизведения
координат объектов, движущихся в

диапазоне скоростей от 0 до 150 км/ч,
предел допускаемой погрешности
воспроизведения координат
потребителя ГНСС в системах
координат WGS-84, ПЗ-90.11 - 1 м;

Источники первичного
точного времени УКУС-ПИ
02.ЩМ, рег. М б0738-15

Частотомеры универса,'tьЕые
CNT-9I, рег. ]ф 4l 567-09

Аппараryра геодезическаl
спугниковм NV_O8C_RTK_M,

рег. Nл 75078-19

комплекс эта.понньй

формирования и измерения

радионalвигационньн
параметров ЭФИР,
рег. Nч 82567-21

1
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Операции
поверки,

1реб}ющие
примеЕение

средств поверки

Метрологические и технические
тебования к средствам поверки,

необход.tмые дJuI проведения поверки

l 2

Алпаратура навигациоЕно-
временнаq потребителей
глобальньD( навигационных
спутниковьtх систем
глонАсс/GрS/GАLILЕоi
SBAS NVO8с_мсм, NVO8с_
cSM, г. }lъ 52614_1з

Вспомогательные средства поверки
п. З Кон]роль
условий поверки

п. 10 Определение
метрологических
характеристик

Средства измерений температуры
окружающей среды в диапазоне
измерений от -40 до +50 ОС,

абсолютная погрешность не более 1 ОС;

Средства измерений относительной
влажности возд}ха в диапiвоне
измерений от 0 до 98 % с
погрешностью не более 2 7о:

Индикатор времени с тоашостью
отобрФкения времени до 0,1 с;
Средства измерений расстояний в

ди.tпазоне до l000 мм;
Средства измерений единиц BpeMeHHbD<

интерваJ,Iов, диапiвон измерений
интерваJ,Iа времени до 600 с

Измерители вл{Dкности и
температуры ИВТМ-7,
рег. Л! 15500-12;

Линейка измерительнtul
металлическм ГОСТ42'| -7 5:

Секlтлдомер электроЕный
<Интегра:I С-01>

Индикатор времеЕи кИВ- l >;

Примечание - !опускается использовать при поверке другие утвержденные и атгестованные
эталоЕы единиц величин, средства измерений }твержденного типа и повереЕные,

удовлетворяющие метрологическим требованиям, указанным в графе 2 таблицы,

б ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведеЕии поверки необходимо собшодать:
- требования по технике безопасности, }казанные в эксплуатационной док}rrлентации

(да",rее - Э.Щ) на используемые средства поверки;
- правила по технике безопасности, действ}тощие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса установить:
- комплекгность средства измерений и нruшчие маркировки (заводской Еомер, тип,

модификация) пlтём сличения с Э,Щ на средство измерений, наJIиIIие поясняющих надписей;
- целостность пломб, разъемов и внешЕих соединительпьD( кабелей;

- отсугствие коррозии, механических повреждений и др}тих дефектов, влияющих на

эксплуатационные и метрологические характеристики.

7.2 Результаты поверки по разделу 7 с.титать положительными, если результаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7.1 .

5

Перечень рекомендуемьIх
средств поверки

з
Средства измерений, применяемые в
качестве рабочих этаJIонов единиц
скорости движения ТС, в диапазоне от
0 до 350 кйч с абсолютЕой
погрешностью измерения скорости
движения ТС не более +0,3 км/ч
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8 ПОДГОТОВКАК ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по эксплуатации

(лалее - РЭ).
8,2 ПРОверить вкJIючеЕие электропитания комплекса. Включить и выполнить операции по

запуску программного обеспечения комплекса согласно Рэ.
8.3 Убедиться, что видеокчl},tеры из состава комплекса находится в рабочем состоянии и с

них передается изображение с нalложенным значением текущего времени и координат
комплекса.

8.4 Результаты поверки по рltзделу 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет выше перечисленньп,t требованиям. При пол}п{ении отицательньD( результатов
дальнейшее проведение поверки прекращalют.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя интерфейс програI\,rмного обеспечеЕия (да,тее - ПО) полуlить

идентификационное данные (признаки) ПО.
Результаты поверки по разделу 9 считать положительными, если идентификационные

данные (признаки) ПО соответств},ют приведенным в таблице 4.

Таблица 4 - ИдентификационнБIе данные ПО

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ЬРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1Определение абсолютной погрешности сипхронизации внутреппей шкалы
времени комплексов с паццональной шкалой времени UTс(SU)

Поверка проводится в 2 этапа.

Эmап ].

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. .Щля этого сетевым кабелем (из

комплекта индикатора времени кИВ-l>) соединить вьп<од <SIRF> Еа источнике первичном

точного времени УКУС-ПИ 02ДМ (да.irее - УКУС-ПИ 02ДМ) с соответствующим входом на

индикаторе времени кИВ-1>. Коаксиальньпr.r кабелем (из комплекта индикатора времени <ИВ-

1>) соединить выход к1 PPS> на УКУС-ПИ 02ДМ с соответств},ющим входом на индикаторе

времени (ИВ-1). Подключить питание к УКУС-ПИ 02ЩМ и индикатору времени кИВ-1> (на

схеме не показано).

6

Идентификационные

данные (признаки)
Значение

Идентификационное
наименование По

Модуль кИзмерение
значений текущего

времени)

Модуль
<Измерение
скорости по

радару D

Модуль
кИзмерение

значений
координат)

Модуль
кИзмерение
скорости по

видеокадрам )
Номер версии
(идентификационный
номер) ПО

не ниже 1.5 не ниже 1.1 не ниже 1.2

Щифровой
идентификатор ПО

не ниже 4.3
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Кошспс
<АrюУр,ав-

МФrЬо>

Арм
оп€ратор8

SIRF
Ицщапт

rycl.€ш(IlB-l)D
укуФпи

02д{1 Гч (lPPS)

lPPS Вьгход <В>

РисJтток 2 Схема проведения измерений

l0, l .7 Провести подготовку комплекса к работе, согласно р}ководству по их эксплуатации.
10.1.8 Обеспечить максимальЕ},ю радиовидимость сигналов ЕавигационньIх космических

аппаратов ГЛОНАСС в небесноЙ полусфере. В соответствии с эксплуатационной
докlментацией алпаратуру геодезическую спутЕиков}.ю NV-O8C-RTK-M (далее - аппаратура
NV-O8C-RTK-M) подготовить ее к работе. Убедиться в том, что комплекс и аппарат}ра NV-
08C-RTK-M готовы к выполнению измерений. Подключить вьtходы 1 Гц (IPPS) аппаратуры

Аппаратура
геодезическiul
спутниковм

Nv-O8c-RTK_M Частотомер

универса.rьный
cNT_91

Комплекс

Рисунок 1 - Схема проведения измерений

10.1.2 ОбеСПеЧИТЬ Радиовидимость сигнaчIов навигационньD( космических аппаратов
ГЛОНАСС в верхней полусфере. Поместить индикатор времени кИВ-1> в поле зрения
комплекса. Подготовить комплекс и Укус-пи 02,щм к работе в соответствии с rх
руководствами по эксплуатации. Включить индикатор времени Ив-l. Убедиться в том, что все
технические средства готовы к выпоJIнению измерений. Навести комплекс на иЕдикатор
времени (ИВ-1).

10.1.3 В течение 10 мин}т камерами комплекса сделать не менее 5 фотографий индикатора
времени кИВ-l >.

10.1.4 .Щ.пя каждой из фотографий сравнить значение времени Тфк, наложенного
комплексом на кадр и значение национальной шкмой времени UTC(SU) Тэ (времени,
отображенного на <ИВ-1>). определить значение АТ как разницу между этими значениями по

формуле (с yleToM поясного времени):

АТ=Т6*-Тз
10.1.5 Результаты поверки по 1 этапу считаl.ь Irоложительными, 9сли дJlя всех

проведенньtх измерений, полуrенные значения АТ нахомтся в пределах +0,5 с, при коррекгном
отображении календарной даты.

Эmап 2
l0.1.6 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.

lPPS Вьпод <А>

7
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NV-O8C-RTK-M и комплекса к входа}{ частотомера <А> и кВ> соответственно. Настроить
частотомер на измерение временных интервалов по передним фронтам импульсов,
поступtlющих на входы (А) и (В).

10.1.9 В течении 10 минlт (интервал времени контролировать секундомером)

фиксировать на видеокаJ\,rеру значения абсолютной погрешности синхронизации внутренней
шкалы времени комплексов с национа:tьной шкалой времени UTC(SU).

10.1.10 Результаты поверки по п. l0.1 считать положительными, если, дJuI каждого

результата измерений, значения абсолютной погрешности сштхронизации внутренней шкалы
времени комплексов с национальной шкалой времени UTC(SU) находятся в пределах +1 мкс.

l

Еереrl.лý чýlоilr.с

рбочяй объ€м

I

Рисlъок 3 - Схема выполнения измерений

Подключить имитатор сигнtIлов глобальньш нalвигационньIх сп}тниковьD( систем (ГНСС),
из состава комплекса эта,тонного формирования и измерения радионавигационньD( параметров

ЭФИР, к переизлу{,lющей антенне.
l0.2.2 Подготовить сченарий имитации с парамеlрами. приведенньши в таблице 5.

Таблица 5 - Сцена ии имитаци}I

Korrп.'leHc

всточвЕк
п!таЕЕя

ПОСТОЯЕВОГО

тока

Значение параметра

ГЛОНАСС в частотном диапzвоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном диапазоне Ll (код С/А)

Формируемые сп),тниковые
навигационные сигналы

Продолжительностъ, мин 30

4
4

Количество НКА, не менее:
- глонАсс
_ GPS

веснаИоносфера, модель

Тропосфера, модель
1.Щискретность записи, с

нет
Формируемые сигнаJIьI

функциона.тlьньп< дополнений
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10.2 Определение инструментальной погрешности (по уровню вероятности 0,95)
определепия координат комплексов в плапе в диапазоне скоростей от 0 до 150 км/ч

10.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком З.

I

I

I

I

I

I

llMllTaTop
сIlгвi.rlов

Нмменование параметра

Stanag
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Наименование параметра Значение параметра

модель движения

Скорость движения по окружности, км/ч

10.2.3 Запустить сценарий имитации на имитаторе сигнмов ГНСС и записать сообщения
NMEA навигационного приемшка из состава комплекса с частотой l Гц. Из записанного файла
с измерениями выбрать измерения координат местоположения (сообщения $**GGA или
S**RMC) по широте и долготе на общем интервале времеЕи с измерениями из протокола
сценария имитатора сигналов ГНСС и PDOP < 3 (сообщения NMEA ý**GSA).

10.2.4 Рассчитать инсlруъ{ентzrльн},ю погрешность определения широты по формуле:

ЬВ,= В,- Вr,
где В, - широтa измеренная комплексом, О;

&ef - широта из сценария имиТаТора сигна.пов ГНСС, о.

10.2.5 Рассчитать инструN{ентальную погрешность определения долготы по формуле:

bL, =L,_1r,
где a, - долгота, измеренншI комплексом, ";

Irc1- долгота из сценария имитатора сипlа,,rов ГНСС, О.

10.2.6 Перевести полrIенные зпачения инстумеIIтчrльной погрешности определения
широты и долготы в метры по формулаlrл соответственно:

^в
7г а |- е2(

Ав,
180 (t-"' ,rin'Br)з,

л/, м 7т a.cosB "re]

180 |-ё.strt2 В*,

ГДе ДДi, ДZ; - ИНСТРР{еНТ:rЛЬНaШ ПОГРеШНОСТЬ ОПРеДеЛеНИЯ ШИРОТЫ И

долготы на Ьую эпоху. О:

с - большая поJryось общеземного эJIлипсоидц м;

е - эксцентиситет общеземного эллипсоида.

l0.2,7 Рассчитать математическое ожидaш{ие инст},I\{ентаJIьной погрешности
определенrlя широты и долготы по формулам соответствеIIно:

rN
м. =-1.Iдв ," Na
,.=+ *-,,

о

где N- количество измерений.

движение по окр)Dкности с параметраJ\{и центра:
- широта 56"00'00" N;
- долгота 37О00'00" Е;
- высота 200 м;

и ралиусом 5000 м

150



МП 65l -24-039 аГСИ. Ко,uпlексы uluерuпеъные с вudефuксацuей (ДвпоУраzан- МС - Пр о >, Меm oduK а поверtа >

10.2.8 Рассчитать СКО инстрlмента.JIьной погрешности определения широты и долготы
по формулам соответственно:

Ё(оq -r,)'
ол

Z(M,-M,,)'
oL

N-1
l0.2.9 Опрелелить инстр}ъ{ент.rльнlто погрешность (при доверительвой вероягности 0,95)

определения координат комплекса в плtlне в диапазоне скоростей от 0 до 150 км/ч по формуле:

+ М|+ М| +2.

10,2.10 Результаты поверки по п. l0.7 сiштать положительными, если значенrrя
инстр}ъ{ентальной погршности (при доверительной вероятности 0,95) опрелеления координат
комплекса в плане в диzшазоне скоростей от 0 до l50 км/ч находятся в пределах +З м.

10.3 Определение диапазона п абсолютной погрешrrости измереппя скорости
движения ТС радlлолокацшопным методом

10.3.1 Провести подготовку работы комплекса радиолокационным методом, согласно

руководству по эксплуатации.

10.3.2 Разместить вспомогательное тр:lнспортное средство (лалее - ВТС) в зоне контоJrя
комплекса, остановить ВТС и заглушить двигатель. Измерить комплексом, нzлходящимся в

неподвижIlом состоянии, значение скорости неподвижного ВТС. Проехать на патульный
автомобиль (далее - ПА) мимо неподвижного ВТС. Измерить комплексом значение скорости

неподвижного ВТС. Зафиксировать измеренное комплексzл},tи значение скорости. Результаты

испьпаний считать полохительными, если значение скорости ВТС, измеренное комплексом,

равно 0 км/ч.

l0.3.3 Установить ПА и ВТС на прямолинейном участке дороги на расстоянии не ближе

150 м так, чтобы они двигlллись по направлению друг к друry в соседних полосaлх движения.

10.3.4 Подготовить и подключить навигационньй приемник к персональному

компьютеру с установленным программным обеспечением для записи дшtньrх в файл с

навигационного приемника и разместить в ВТС.
l0.3.5 Установить частоту вьцачи данньж навигационным приемником (темп решения)

l0 Гц. Начать запись дalнньD( с навигационного приемпика.

10.3.б Проехать на ВТС навстречу ПА. Скорость движения ВТС при этом должна быгь

примерно б0 км/ч, скорсть движения ПА - примерно 40 км/ч.

Пршuечанuе, Прu выпо:tненuч всех uз-uеренuй dвuэtсенttя ПД u ВТС dо.lЭtСньt бЬtmЬ

равн оме pHbluu u пряu о-пuн е йн btuu.

l0.3.7 Повторить п. 10.3.6 не менее 3 раз с разньь,lи скоростями движения ВТС, при этом

максимальное значепие встречяой скорости не должно превышать 150 ю,r/ч.

Прltuечанuе - Рекоменdуепся выбuраmь MuHttMaцbЧo u MaKcuMMbHo бозмоJrные СкОРОСПu

dвulсенuя ТС ocHoBbtBшcb, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасноспu учаСmНuКОВ

dвulкенuя во время поверкu,

l0

п "{-",, * 
")р

N_1
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l0.3.8 Установить ПА и ВТС на прямолинейном участке дороги на расстоянии не ближе
l50 м так, чгобы ВТС догоняло ПА в соседних полосtD( движения. Скорость движения ВТС при

этом должна бьпь примерно 80 км/ч, скорость движения ПА - примерно 60 км/ч.

10.3.9 Повторить п. 10.3.7 не менее 3 раз с разньши скоростями движения ВТС, при этом

одна скорость должна быгь максимально возмо}шой Еа данном rlастке дороги. Скорость ПА
не должна превышать 150 км/ч.

10.3.10 Остшlовить запись дzlнньп с навигационного приемпика.

10.3.11 По данным с комплекса определить время фиксачии и скорость ВТС для всех

проездов.

10.З.12 Выбрать из з:шисмньп данньD( с навигационного приемника дапные о скорости

движения ВТС, соответствующие MoMeHTzlJr{ фиксации ВТС комплексом (V*i).

10.3.13 Рассщлтать значение абсолютной погрешности измерений скорсти ТС

радиолокационным методом по формуле:
ДVi = V*i - Vэi ,

где vki - значение скорости Тс, измеренное комплексом для iго проезда, вьФаженное

в км/ч;

vэi _ знlrчение скорости Тс для i-го проезда, полу{енное по д{lнным нzlвигационного

приемника, выраженное в км/ч.

l0.3.14 Результаты поверки по п. l0.3 считать положительными, если для всех резУлЬтатоВ

измерений значения погрешности измерений скорости движения ТС рмиолокачиопным
методом в диап.rзоне скоростей движения ТС от 0 до 350 кйч вкJIючительно находятся в

пределах tl км/ч.

10.4 ОпределеЕпе дпапазона п абсолютпой погрешностп измерепия скоростш

двпжения ТС методом по видеокадрам
10.4.1 Провести подготовкУ работы комплекса методоМ по видеокадрчlI\{, СОГЛаСНО

руководству по эксплуатации.

10.4.2 Провести операции по пп. l0.3.2- l0.3.13.

Пршuечанuе - Прu поверке комп|лексо с dвумя распознаюullLмu вudеока|lерацu, вре-|йя

фuксацuЧ ч скоросmЬ ВТС опреdеляеmся dля каJсdоЙ распознаюulе вudеокаuеры,

10.4.3 Результаты поверки по п. l0.4 считать положительными, если для всех результатов

измерениЙ значен!tЯ погрешностИ измерениЙ скоростИ движениЯ ТС методом ПО ВиДеОКадРаlt,t

в диапазоне скоростей движения ТС от 0 до 350 км/ч вкJIючительно нltходятся в пределах

t2 км/ч.

11 оФормлЕниЕ рЕзультлтов повЕрки
11.1 Результаты поверки комплекса подтверждilются сведениями о результатах поверки

средств измерений, вк]Iюченными в Федеральный информачионньй фонд по обеспечению

единства измерений. По заявлению владельца комплекса или лица, представившего его на

поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в формуляр комплекса вносится запись о

проведенной поверке, заверяемм подписью поверителя и знzжом поверки, с }казtшием даты

поверки, или вьцаетсЯ извещение о непригодносТи к применениЮ средства измерений,

1 l .2 Результаты поверки оформить по установленной форме,

Начальник НИо-6
ФГУП КВНИИФТРИ>

---7- В.И. ,Щобровольский
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